OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH(ST)

Zestawienie specyfikacji

I. Specyfikacja Ogolna
Temat:
MODERNIZACJA SCHODOW ZEWN ETRZNYCH ORAZ DASZKA PRZED
WEJSCIEM DO BUDYNKU POLSKIEGO RADIA
W AL. NIEPODLEGLO SCI 77/85 W WARSZAWIE

Inwestor:

Polskie Radio S.A. Warszawie
Biuro Administracyjne

AL. NIEPODLEGLOSCI 77/85

Il. Specyfikacje Szczego6towe

B1. Prace demontawe
B1.1  Roboty kamieniarskie
B1.2  Roboty murarskie
B1.3  Roboty betonowe
B1.4  Roboty ziemne

B2. Roboty montzowe
B2.1  Roboty ziemne

B2.2 Roboty posadzkarskie
B2.3  Roboty izolacyjne
B2.4  Roboty tynkarskie
B2.5 Roboty betonowe
B2.6  Roboty murowe

B2.7 Robotyzelbetonowe
B2.8  Roboty kamieniarskie
B2.9  Roboty kowalskatusarskie

OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. Okrélenie przedmiotu zamoéwienia
MODERNIZACJA SCHODOW ZEWN ETRZNYCH ORAZ DASZKA PRZED
WEJSCIEM DO BUDYNKU POLSKIEGO RADIA
W AL. NIEPODLEGLO SCI 77/85 W WARSZAWIE

INWESTYCJA

SIEDZIBA POLSKIEGO RADIA S.A. WARSZAWA
AL.NIEPODLEGLOSCI 77/85

12 Uczestnicy procesu inwestycyjnego

1) Zamawiajcy Polskie Radio S.A.

2) Instytucja finansujca inwestyagj Polskie Radio S.A.
3) Organ nadzoru budowlanego

4) Wykonawca

5) Zarzmdzapcy realizacg umowy Polskie Radio S.A.
6) Przyszly uytkownik Polskie Radio S.A.

13 Charakterystyka przedsiziccia



1.3.1 Przeznaczenie obiektéw i rozzanie funkcjonalno-tytkowe
-dostosowanie do aktualnych wymogéwyarbdudowlanego
-stworzenie nitiwosci wejscia dla osob niepetnosprawnych
-wpisanie siw sposoéb spéjny, nieingengly w historyczny charakter obiektu
-zapewnieniezytkownikom maksimum wygody i komfortu
-wytworzenie elementu nowoczesnego jaaego do czasu, w ktéryayjemy

PARAMETRY TECHNICZNE

Pow. Zabudowy. 54,5 m2

Kubatura 1350 m3

poz. Posdowiéa -2,77 wzglndem zera bud.
wysieg daszka 3.75m

pow. podcienia pod daszkiem 35,3 m2

1.3.2 0Ogoélny zakres robo6t
Zakres prac obejmuje modernizacyjnych schodow,kdaszklanego, poszerzenia drzwi,
tablicy informacyjnej oraz svietlenia przy wejciu do budynku polskiego radia Al. Niepodlegto77/85 1.
Zakres rob6t przewidziany do wykonania w poszczeggil zadaniach i obiektach
B1. Prace demontawe
B1.1  Roboty kamieniarskie
B1.2  Roboty murarskie
B1.3  Roboty betonowe
B1.4  Roboty ziemne
B2. Roboty montzowe
B2.1 Roboty ziemne
B2.2 Roboty posadzkarskie
B2.3  Roboty izolacyjne
B2.4  Roboty izolacyjne
B2.5 Roboty tynkarskie
B2.6  Roboty betonowe
B2.7  Roboty murowe
B2.8  Robotyzelbetonowe
B2.9  Roboty kamieniarskie
B2.10 Roboty kowalskétusarskie
B2.11 Roboty izolacyjne

1.4 Dokumentacja techniczna ollegaca przedmiot zamowienia i stanas@ podstaw do
realizacji rob6t

1.4.1 Spis projektéw i rysunkéw wykonawczych
1.4.2 Spis szczegétowych specyfikacji technicznych

Wykaz innych dokumentacji mgjych wptyw na realizagjinwestycji
144  Zgodné&t robdt z dokumentagjtechnicza

Wykonawca jest odpowiedzialny za jak@rac i ich zgodn& z dokumentagj kontraktowy i techniczua,
specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zatizapcego realizagj umowy.

Wykonawca jest zobowzany wykonywdé wszystkie robotyscisle wediug otrzymanej dokumentaciji
technicznej. Jdi jednak w czasie realizacji rob6t ol sk, ze dokumentacja projektowa dostarczona przez
zamawiajcego wymaga uzupetnievykonawca przygotuje na wtasny koszt nigtie rysunki i przedioy je w
czterech kopiach do akceptacji zatzapcemu realizagj umowy.

2. Prowadzenie robot
2.1  Ogoblne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z umow i $ciste przestrzeganie
harmonogramu rob6t oraz za jakozastosowanych materiatéw i wykonywanych Robét,icta zgodnéé z
projektem wykonawczym, wymaganiami specyfikacjihigicznych i programu zapewnienia jakp projektu
organizacji robot oraz poleceniami zadzapcego realizagjumowy.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczeni* Wi
wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami ¢dreymi okrélonymi v dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na finie przez zarmzapcego realizacji umowy.



Nastpstwa jakiegokolwiek ledu spowodowanego przez wykonawe wytyczeniu wyznaczeniu robét,
jesli wymaga tego ledzie zaradzapcego realizagj umowy, zosta; poprawione przez wykonawma wlasny
koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyzesia wysokéci przez zargdzapcego realizagj umowy nie
zwalnia wykonawcy oc odpowiedzial§w za ich doktadng:.

Wykonawca zatrudni uprawnionego geedetodpowiednim wymiarze godzin pracy, ktéry v raprzeby kdzie
stuzyt pomoa zarzdzapcemu realizag) umowy przy sprawdzania lokalizacji iednych wyznaczonych przez
wykonawe;.

Stabilizacja sieci punktéw odwzorowania zaioej przez geodetedzie zabezpieczony; przez wykonaywc
za& w przypadku uszkodzenia lub usgria punktdw przez pers@mykonawcy, zostanone zatléone ponownie na
jego koszt, rowniew przypadkach gdy robot; budowlane wymagel usungcia. Wykonawca w odpowiednim czasie
powiadomi o potrzebie ich uswia i bedzie zobowazany do przeniesienia tych punktéw.

Odprowadzenie wody z terenu budowy i odwodnieni&kappw naley dc obowiazkéw wykonawcy i
uwaza Sk, ze ich koszty zostaly uwzgdnione w kosztach jednostkowych pozostatych robot.

Decyzje zargdzapcego realizagj umowy dotyczce akceptacji lub odrzuceni; materiatéw i elementéw
robét keda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie gkwg wykonawczym i szczegd6towych
specyfikacjach technicznych, a t®kw normach wytycznych wykonania i odbioru robdtzyPpodejmowaniu
decyzji zaradzapcy realizacji umowy uwzghbnia wyniki bada materiatow i jakéci robét, dopuszczalne
niedoktadné¢ normalnie wystpujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswliadczenia; przeszioi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvage na rozwaam kwestk.

Polecenia zamglzapcego realizag) umowy keda wykonywane nie piniej niz v czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawpod grdba wstrzymania robét. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie wykonawca.

2.2  Teren budowy

Budynek Polskiego Radia usytuowany jest przy adphidlegtéci 77/85 w Warszawie. Przez termin Teren
budowy rozumié nalezy rozumie obszar wyznaczony przez zamawgago wewatrz budynku. Wykonawca jest
zobowizany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieiawaalizacji zamoéwieniazalo zakdéczenia i odbioru
koncowego robét. W czasie wykonywania robét Wykonadastarczy, zainstakyj bedzie utrzymywa wszystkie
tymczasowe ueglzenia zabezpieczag. Fakt przygpienia do rob6t Wykonawca obw publicznie przed ich
rozpoczciem w sposob uzgodniony z Zamawigjm oraz przez umieszczenie, w miejscachiciéeh uzgodnionych
przez zamawiagego tablic informacyjnych, ktérych tiebedzie zatwierdzona przez Zamawieggo.

Tablice informacyjne dala utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez okres realizacji robét. Vetide
koszty wynikagce z zapis6w niniejszego punktu nie podlggaircbnej zaptacie i przyjmuje size @
skalkulowane w ofercie Charakterystyka terenu budow

Zakres prac obejmuje modernizacyjnych schodéw,kdaszklanego, poszerzenia drzwi,

tablicy informacyjnej oraz svietlenia przy wejciu do budynku polskiego radia Al. Niepodlegto77/85 1.
Zakres robot przewidziany do wykonania w poszczegdi zadaniach i obiektach

2.2.2  Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy protokolarnie przekazuje wykonawcy teren budewgzasie i na warunkach oktenych w
ogolnych warunkach umowy p.3W czasie przekazangtezamawiacy przekazuje wykonawcy:
1) dokumentacje techniczrokreslona w p. 1.4
2) kopig decyzji o pozwoleniu na budew
3) kopie uzgodnié i zezwolé uzyskanych w czasie przygotowywania robét do zagji przez zamawiagego
dla umaliwienia prowadzenia robot

2.2.3  Ochrona i utrzymanie terenu budowy

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremplacu budowy oraz wszystkich materiatow i elemanté
wyposaenia wytych do realizacji rob6t od chwili rozpagzda do ostatecznego odbioru robét. Przez caly keeso
urzadzenia lub ich elementyela utrzymane w sposéb satysfakcjory zaradzapcego realizagi umowy. Mae
on wstrzyma realizacg robét jeli w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swoowiazki
konserwacyjne.

W trakcie realizacji rob6t wykonawca dostarczynstaluje i utrzyma wszystkie niegine, tymczasowe



zabezpieczenia ruchu i udzenia takie jak: bariery, sygnalizacjuchu, znaki drogowe etzeby zapewrd
bezpieczéstwo calego ruchu kotowego i pieszego. Wszystkiakzrdrogowe, bariery i inne wdzenia
zabezpieczape musz by¢ zaakceptowane przez zadzapcego realizag umowy.

Wykonawca kdzie take odpowiedzialny do czasu zakzenie robot za utrzymanie wszystkich reperéw
i innych znakéw geodezyjnych istmriejch na terenie budowy i w razie ich uszkodzenia zniszczenia do
odbudowy na whasny koszt.

Przed rozpocgiem robo6t wykonawca poda ten fakt do wiadéena@ainteresowanychzytkownikdw
terenu w sposoOb ustalony z zgizapcym realizaci umowy. Wykonawca uméei, w miejscach i iléciach
okreslonych przez zamdzapcego, tablice podage informacje o zawartej umowie zgodnie z rozpdreniem z
15 grudnia 1995 wydanym przez Ministra GospodarkeBtrzennej i Budownictwa.

2.2.4  Ochrona wtasioi i urzadzen

Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochgdstniepcych instalacji naziemnych i podziemnych agdzen
znajdupcych sé w obrbie placu budowy, takich jak ruragi i kable etc. Przed rozpagdem rob6t wykonawca
potwierdzi u odpowiednich wladz, ktére sa. §gigielami instalacji i urzdzen, informacje podane na planie
zagospodarowania terenu dostarczonym przez zamaegs. Wykonawca spowodujgeby te instalacje i
urzadzenia zostaty wkiwie oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzewitnakcie realizacji roboét.

W przypadku, gdy wyspi konieczné¢ przeniesienia instalacji i wdzer podziemnych w granicach
placu budowy, Wykonawca ma obewek poinformowé zarzdzapcego realizagi umowy o zamiarze
rozpoczcia takiej pracy.

Wykonawca natychmiast poinformuje zagzapcego realizagi umowy o kadym przypadkowym
uszkodzeniu tych usglzer lub instalacji i kdzie wspotpracowat przy naprawie udzietawszelkiej maliwej
pomocy, ktéra mee by potrzebna dla jej przeprowadzenia.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek szkody, spowa@ne przez jego dzialania, w
instalacjach naziemnych i podziemnym pokazanychplamie zagospodarowania terenu dostarczonym przez
Zamawiagcego.

2.25 Ochrondrodowiska w trakcie realizacji robot

W trakcie realizacji robét wykonawca jest zobgmeiny znd i stosowa sie do przepiséw zawartych we
wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochiéaglowiska. W okresie realizacji, do czasu zaaenia robét,
wykonawca kdzie podejmowat wszystkie sensowne kradby stosowéasie do wszystkich przepiséw i
normatywéw w zakresie ochrodgodowiska na placu budowy i poza jego terenem,aérikiatar szkodliwych
dla innych jednostek wysbujacych na tym terenie w zakresie zanieczysigchatasu lub innyct czynnikéw
powodowanych jego dziatalécia.

2.2.6  Zapewnienie bezpiedmtwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budew bedzie utrzymywal wyposanie konieczne dl; zapewnienia
bezpieczéstwa. Zapewni wypogania w uradzenia socjalne, oraz odpowiedni wypossie i odzie wymagaa
dla ochronyzycia i zdrowia personelu zatrudnionego n; placudwyd Uwaza sk, ze koszty zachowania
zgodndci z wspomnianymi powke przepisami bezpieczstwa i ochrony zdrowiaasnvliczone w cea umowrs.

Wykonawca kdzie stosowat gi do wszystkich przepisow prawnych obamijacy cl w zakresie
bezpieczastwa przeciwpgarowego. Bdzie stale utrzymywat wyposgani* przeciwpagarowe w stanie gotowoi,
zgodnie z zaleceniami przepiséw bezpiést®; przeciwpaarowego, na placu budowy, we wszystkich
urzadzeniach maszynach i pojazdacl oraz pomieszczeniaelyazynowych. Materiaty tatwopalneeda
przechowywane zgodnie ; przepisami przecigggowymi, w bezpiecznej odlegia od budynkoéw i sktadowisk, v
miejscach niedogpnych dla osob trzecich. Wykonawcadhie odpowiedzialny za wszelki* straty powstale w
wyniku pazaru, ktéry mogtby powstaw okresie realizacji robét lub zosta spowodowarsep ktéregokolwiek z
jego pracownikow.

Uzycie materialdw, ktére wplywaj na trwale zmianysrodowiska, ani materiatdw emitigych
promieniowanie w iléciach wyzszych ni zalecane w projekcie nigdizie akceptowane. Jakikolwiek materiaty z
odzysku lub pochodze z recyklingu i mage by uzyte do robdt musgbyé poswiadczone przez odpowiednie
urzedy i wladze jako bezpieczna dieodowiska. Materialy, ktéreasniebezpieczne tylko w czasie budowy (a po
zakaczeniu budowy ich charakter niebezpieczny zanika, materialy pylce) mog by¢ dozwolone, pod
warunkiem, ze leda spelnione wymagania techniczne dotyez ich wbudowania. Przeuzyciem takich
materialdw Zamawiagy musi uzyskaaprobat od odpowiednich wtadz: administracjifsiwowej, jéli wymagap
tego odpowiednie przepisy.



2.3. Projekt organizacji i rob6t wraz z towazgymi dokumentami
2.3.1 Przygotowanie dokumentéw wchadgch w skfad projektu organizacji rob6t
Zgodnie z umow (p.4.6.2), w ramach prac przygotowawczych, przegghapieniem
do wykonania zasadniczych robd6t, wykonawch mbowhzany do opracowania przekazania
zaradzapcemu realizagj umowy do akceptaciji nagtujacych dokumentow:
1) projekt organizacji robét,
2) szczego6towy harmonogram robot i finansowania,
3) plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia,
4) program zapewnienia jaka.

2.3.2  Projekt organizacji i robot
Opracowany przez wykonaw@rojekt organizacji robét musi bydostosowany dc charakteru i zakresu

przewidywanych do wykonania robét. Ma on zapeéwdplanowana sposéb realizacji robét, w oparciasphy
techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktore zapewrgalizacg rob6t zgodnie z dokumentacjprojektova,
specyfikacjami technicznymi instrukcjami zaglzapcego realizagi umowy oraz harmonogramem robét.
Powinien zawier&

organizacg wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaembét

projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy

organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drog

wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne

wykaz os6b odpowiedzialnych za j&ko terminowa¢ wykonania poszczego6lnycl

elementow robot

2.3.3  Szczego6lowy harmonogram robét i finansowania

Szczegb6towy harmonogram robdt i finansowania musezgledniac uwarunkowani< wynikace z
dokumentacji projektowej ustadlezawartych w umowie. Mdiwosci przerobow< wykonawcy w dziedzinie robo6t
budowlanych i monteowych, kolejnd¢ robot oraz sposéb? realizacji winny zapeéwnikonanie rob6t w terminie
okreslonym w umowie.

Na podstawie dyrektywnego harmonogramob6t wykonawca przestaw zaizapcemu
realizacj umowy do zatwierdzenia szczeg6towy harmonogramtrplatndgci, opracowany zgodnie z
wymaganiami warunkéw umowy. Harmonogram winien vigie przedstawiaw etapach tygodniowych
proponowany posgp rob6t w zakresie gtéwnych obiektéw i zada@ntraktowych.

Zgodnie z postanowieniami umowy harmonograguizie w miae potrzeb korygowat w trakcie realizacji
robot.

2.3.4  Program zapewnienia bezpigtste/a i ochrony zdrowia

W trakcie realizacji rob6t wykonawcadzie stosowat sido wszystkich obowzujacych przepiséw i wymagdaw
zakresie bezpiec#stwa i ochrony zdrowia. W tym celu, w ramach prezygotowawczych do realizacji robot,
zgodnie z wymogami ustawy - Prawo budowlane jesbrdzany opracowai przedstawé do akceptacii
zaradzapcemu realizagj umowy, program zapewnienia bezpiatsteva i ochrony zdrowia. Na jego podstawie
musi zapewrd, zeby personel nie pracowat w warunkach, ktgraisbezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie
spetniaj odpowiednich wymagasanitarnych.

2.3.5 Program zapewnienia j&ko
Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za jékoobdt. W tym cwelu przygotuj" program zapewnienie
jakasci i uzyska jego zatwierdzenie przez za@zapcego realizacji umowy. Program zapewnienia f§akbedzie
zawierak:
a) cz$¢ 0golm opisupca:
system (spos6b i proce@liproponowanej kontroli i sterowania jdkg wykonywanych robét,
wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumagathego  lub
wytypowanego do wykonania badaleconych przez wykonawy; sposob oraz forengromadzenia
wynikow bada laboratoryjnych, zapis pomiaréw, ustawienia h@izmoéw steragych, a take
wyciaganych wnioskow zastosowanych korekt veps@e technologicznym, proponowany sposéb
formg przekazywania tych informaciji zaidzapcemu realizagj umowy;
b) czs¢ szczegdtow opisupca dla kadego asortymentu robot:



wykaz maszyn i uggdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techypiozoraz wyposzeniem

w mechanizmy do sterowania i gdzenia do magazynowania zatadunku materiatow.

spos6b zabezpieczenia i ochrony materiatow admen przed utraf ich wkasciwos¢é w czasie transportu

i przechowywania na budowie

spos6b i procedgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢ bada, pobieranie probek legalizacja i

sprawdzanie ugdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw,
wytwarzanie mieszanek i wykonywanie poszczegolrglementow robdt, sposob pgsbwania z materiatami i
robotami nie odpowiadagymi wymaganiom umowywV przypadku gdy wykonawca posiada certyfikat 1S@L. 90
jest zobowizany do opracowania programu i planu zapewnieni@gei zgodnie z wymaganiami certyfikatu

2.4  Dokumenty budowy 2.4.1
Dziennik budowy

Dziennik budowy jest obowkujacym dokumentem budowy prowadzonym przez kierowracbudowy
na biegaco, zaréwno dla potrzeb zamawieggo jak i wykonawcy w okresie od chwili formalnepgzekazania
wykonawcy placu budowyzado zak@czenia robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za @deenie dziennika
budowy zgodnie z obowzujacymi przepisami (Rozpogdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 19.11.01). Eypdo
dziennika budowy &da czynione na bieco i powinny odzwierciedtapostp robot, stan bezpieczstwa ludzi i
budynkoéw oraz stan techniczny i wszystkie kweshi&azane z zargdzaniem budow

Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawiejago dag, nazwisko i stanowisko oraz podpis
osoby, ktéra go dokonuje. Wszystkie zapisy powibg§ czytelne i dokonywane w pardku chronologicznym
jeden po drugim, nie pozostawiajpustych mgdzy nimi, w sposdb unienibiwiajacy wprowadzanie paniejszych
dopiskéw.

Wszystkie protokoty i inne dokumenty zetane do dziennika budowy powinny ¢bprzejrzyécie
numerowane, oznaczane i datowane przez zaréwnonayk® jak i zaradzapcego realizagj umowy.

W szczegélnéci w dzienniku budowy powinny dyzapisywane nagbujace informacje:

data przejcia przez wykonawgplacu budowy;

dzien dostarczenia dokumentacji projektowej przez zarapeggo;

zatwierdzenie przez zajdzapcedo realizagj umowy dokumentéw wymaganych w

p.2.3.1, przygotowanych przez wykonawc

daty rozpocgcia i zakdiczenia realizacji poszczegoélnych elementéw robot;

postp robdt, problemy i przeszkody napotkane podczal&zeeiji robot;

daty, przyczyny i okresy trwania wszystkich apigh lub przerw w robotach
komentarze i instrukcje zaidzapcego realizagj umowy;

daty, okresy trwania i uzasadnienie jakiegokolwdalieszenia realizacji robét z
polecenia zarglzapcego realizagj umowy

daty zgtoszenia rob6t do giowych i kaacowych odbioréw oraz przggia, odrzucenia
lub wykonania robét zamiennych;

wyjasnienia, komentarze i sugestie wykonawcy;

warunki pogodowe i temperatura otoczenia w okressidizacji rob6t majce wptyw na

czasowe ich ograniczenia lub spetnienia szdmggh wymaga wynikajacych z

warunkow klimatycznych;

dane na temat prac geodezyjnych wykonanych preetitakcie realizacji robot,

szczegOlnie w odniesieniu do wytyczania obiektovexenie ;

dane na temat sposobu zapewnienia bezpistze i ochrony zdrowia na budowie;

dane na temat jakoi materiatéw, poboru probek i wynikéw bada okr&leniem przez
kogo zostaly przeprowadzone i pobrane;

wyniki poszczegoélnych bada okr&leniem przez kogo zostaty przeprowadzone;
inne istotne informacje o pagie robot.

Wszystkie wyjdnienia, komentarze lub propozycje wpisane do dikenbudowy przez wykonawc
powinny by na biezaco przedstawiane do wiadokwo i akceptacji zardzapcemu realizag) umowy. Wszystkie
decyzje zarzdzapcego realizagi umowy, wpisane do dziennika budowy, mushy¢ podpisane przez
przedstawiciela wykonawcy, ktéry je akceptuje lubdo nich odnosi.

Zarzmdzapcy realizacy umowy jest take zobowizany przedstawiswoje stanowisko na tematzego
zapisu dokonanego w dzienniku budowy przez przedsisla nadzoru autorskiego.



2.4.2 Ksizka obmiaru robét

Ksigzka obmiaru robét jest dokumentem, w ktérym rejgetisi ilosciowy postp kazdego elementu
realizowanych robét. Szczegdétowe obmiary wykonanyahdt robione g na bieaco i zapisywane do kgiki
obmiaru robét, wykorzysta¢ opis pozycji i jednostki ayte w wycenionym przez wykonawd wyceniony
przedmiar robét, stanowdy zahcznik do umowy.

24.3 Inne istotne dokumenty budowy

Oprécz dokumentow wyszczegoélnionych w punktachl2.2.4.2, dokumenty budowy zawiezdgz:
a) Dokumenty wchodace w sktad umowy;

b) Pozwolenie na budow,

c) Protokoty przekazania placu budowy wykonawcy ;

d) Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inne wmyd porozumienia cywilnoprawne;

e) Instrukcje zarzdzapcego realiza@jumowy oraz sprawozdania ze spdtkaarad na budowie;
f)  Protokoty odbioru robét,

g) Opinie ekspertdw i konsultantow,

h) Korespondencja dotygza budowy.

2.4.4 Przechowywanie dokumentéw budowy

Wszystkie dokumenty budowyetla przechowywane na placu budowy we $giavie zabezpieczonym miejscu.
Wszystkie dokumenty zagubioneda natychmiast odtworzone zgodnie ze stosownymi wyanegni prawa.
Wszystkie dokumenty budowyetly stale dosfpne do wgldu zaradzapcego realizagj umowy zaradzapcego
realizacyj umowy oraz upowaionych przedstawicieli zamawigiego w dowolnym czasie i naide zadanie.

2.5 Dokumenty przygotowywane przez Wykonawdrakcie trwania budowy

2.5.1 Informacje ogolne

W trakcie trwania budowy i przed zalazeniem robét wykonawca jest zobarany do dostarczania na
polecenie zamdzapcego realizagjumowy nasgpujacych dokumentéw: Rysunki robocze

Aktualizacja harmonogramu rob6t i finansowania Dokmntacja

powykonawcza Instrukcja eksploatacji i konserwacihdzen

Dokumenty skladane zadzapcemu realizagi umowy winny by wyraznie oznaczone nazw
przedsgwziecia i zaadresowane nagtijaco:
Poda adres zargdzapcego realizagj umowy na budowie

Przedktadane dane winny dya tyle szczegdtowe, aby wma bylo ustali ich zgodné¢ z dokumentami
wchodzcymi w sktad umowy. Sprawdzenie, praie i zatwierdzeni* harmonograméw, rysunkéw robadgy
wykazéw materiatdw oraz procedur zémych , wnioskowanych przez wykonawue keda miaty wptywu na kwog
kontraktu i wszelkie wynikage std koszty ponoszoneztla wytacznie przez wykonavec

2.5.2 Rysunki robocze

Elementy, urgdzenia i materiaty, dla ktérych zadzapcy realizacp umowy wydat polecenie przedienia
wykazéw, rysunkow lub opiséw niedis wykonywane, gywane ani instalowane dopdki nie otrzyma on rgdrlych
dokumentéw oraz odpowiednio oznaczonych ostatetzmysunkdéw roboczych. Zagdzapcy realizacy umowy
sprawdza rysunki jedynie v zakresie ogdllnych wadwnlprojektowania i wzadnym przypadku nie zwalnia to
Wykonawca z odpowiedzialdoi za omyiki lub braki w nich zawarte.

Zarzdzapcy realizacg umowy zajmie s przedi@zonymi materiatlami mdiwie jal najszybciej, zatwierdzi i
przekae je wykonawcy w terminie przewidzianym w umowiemdk; wynikajaca z ewentualnej konieczim
ponownego sktadania dokumentow nie powoduj« przediia termindw okrdonych w umowie.

Wykonawca przedktada zadzapcemu realizagi umowy do sprawdzenia po cztery (4 egzemplarze
wszystkich dokumentéw w formacie A4 lub A3. W praghiu wikszych rysunkow, ktére nie mady¢ tatwo
reprodukowane przyzyciu standardowej kserokopiarki wykonawcazgtdrzy (3) kopie dokumentu lub dostarczy
jego zapis w formie elektronicznej Rysunki robodzgla przedkladane zagdzapcemu realizag) umowy w
odpowiednim terminie tak, by zapewnmu nie mniej niz 20 zwyklych dni roboczychna ich przeanalizowanie.

Dostarczanie rysunkéw roboczych elementow adzen wspotzalénych ze sofy nalez] koordynowa w taki



sposOb, aby zagdzajcy realizacy umowy otrzymat wszystkie rysunki n; czas tadpy mogt poza przeanalizowaniem
poszczegdlnych elementéw, dokémpazeghdu ich wzajemnych powian.

Rysunki robocze powinny ldydoktadne, wyrane i kompletne. Powinny zawiera< wszelkie nighie
informacje, w tym doktadne oznaczenie elementéwdniesieniu d< projektu wykonawczego i szczegétowych
specyfikacji technicznych. Skladanym dokumentomzdkeazowo powinno towarzyskypismo przewodnie,
zawierajce nasipujace informacje:

1) Nazwa inwestyciji:

2) Nr umowy:

3) llos¢ egzemplarzy kalego sktadanego dokumentu

4) Tytut dokumentu

5) Numer dokumentu lub rysunku

6) Okreslenie jakiego dokumentu lub rysunku rewizja dotyczy

Numer rozdziatu i pozycji w specyfikacji, w ktdrypméwione jest dane wdzenie, materia lub element Data
przekazania o ile zasdzapcy realizacj umowy nie postanowi inaczej, rysunki robocze skbadeda przez

wykonawe, ktéry potwierdzi swoim podpisem i stemplem umésmym n; rysunku roboczym, lub w inny
uzgodniony sposolge sprawdzit on (wykonawca) je i zatwierdzi orzzroboty w nich przedstawiong zgodne z
warunkami umowy i zostaly sprawdzone pod wdgm wymiaréw i powizan z wszelkimi innymi elementami.
Zarzmdzapcy realizacji

umowy, w uzasadnionych przypadkach, z@owymagé akceptacji sktadanych dokumentéw przez nadzor
autorski.

25.3  Aktualizacja harmonogramu robét i finansowani

Mozliwosci przerobowe wykonawcy w dziedzinie rob6t budowtam i montaowych kolejnd¢ rob6t oraz
sposoby realizacji winny zapewénivykonanie rob6t w terminit okeonym w umowie i zgodnie z wymaganiami
zawartymi w p. 2.3.3 wykonawca w< wphej fazie rob6t przestawia do zatwierdzenia szGipegy
harmonogram robét finansowania, zgodnie z wymagainiamowy. Harmonogram ten w méapostpu robo
moze by aktualizowany przez wykonawci zaczyna obowizywat po zatwierdzeniu prze: zadzapcego
realizacyj umowy.

2.5.4 Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca odpowiedzialny¢lzie za prowadzenie na bigo ewidencji wszelkich zmian w rodzaju
materiatow, urzdzen, lokalizacji i wielkaci robot. Zmiany te nalé rejestrowag na komplecie rysunkéw, wadznie
na to przeznaczonych. Wykonawca winiet przedidattazdzapcemu realizagj umowy aktualizowane na kbigco
rysunki powykonawcze, co najmniej raz w miesi w celu dokonania ich przedl i sprawdzenia. Po zakezeniu
robot kompletny zestaw rysunkow zostanie przekazargidzapcemu realizacji umowy.

255 Instrukcja eksploatacji i konserwacjiddzen

Wykonawca dostarczy, przed zakaeniem robot, po sgeegzemplarzy kompletnych instrukcji w zakresie
eksploatacji i konserwacji dla kdego uradzenia oraz systemu mechanicznego, elektrycznégeldktronicznego.
O wymogu tym zostan poinformowani ich producenci i/lub dostawcyszavynikajace sid koszty zostan
uwzgkdnione w koszcie dostarczenia agzenia lub systemu.

Instrukcje te winny b§ dostarczone przed uruchomieniem ptétnalla wykonawcy z; wykonane roboty
przekraczajce poziom 75% zaawansowania. Wszelkie braki stwisrd przez zaszlzapcego realizag umowy
w dostarczonych instrukcjach zosiarzupetnione przez wykonawav ciagu 30 dni kalendarzowych nagtijacych
po zawiadomieniu prze: zaidzapcego realizagjumowy o stwierdzonych brakach.

Kazda instrukcja powinna zawigran.in. nasgpujace informacje:
Strona tytutowa zawiergga: tytut instrukcji, nazeinwestycji, dat wykonania urzdzenia
Spis tréci
Informacje katalogowe o producencie: nazwa firrkgritakt, nr telefonu, petny adres pocztowy
Gwarancje producenta
Wykresy i ilustracje
Szczegdbtowy opis funkcji kalego gtéwnego elementu sktadowego uktadu
Dane o ogigach i wielk@ci nominalne
Instrukcje instalacyjne
Procedura rozruchu
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10. Wiasciwa regulacja

11. Procedury testowania

12. Zasady eksploatacji

13. Instrukcji a wyhczania z eksploatacii

14. Instrukcja pogpowania awaryjnego i usuwania usterek.

15. Srodki ostranosci

16. Instrukcje dotyczce konserwacji i naprawy winny zawiérazczegétowe rysunki momntave z numerami

czesci, wykazami cgsci, instrukcjami odnénie zamawiania e#ci zamiennych, wraz z kompletninstrukcp

konserwacji zachowawczej niezinej do utrzymania dobrego stanu i trwégiaurzadzen

17. Instrukcje odnénie smarowania, z wykazem punktow, ktére halsmarowd lub naoliwg, zalecanymi

rodzajami, klagi zakresem temperatur smarow i zalecezgstotliwoscia smarowania

18. Wykaz zalecanych ezci zapasowych wraz z danymi kontaktowymi do nafizégo przedstawiciela

producenta

19. Wykaz ustawié przekanikéw elektrycznych oraz nastaviiprzehcznikéw sterujcych i alarmowych

20. Schemat pakzen elektrycznych dostarczonych adzer, w tym uktaddw stergpych i gwietleniowych.
Instrukcje musz by¢ kompletne i uwzgldnia® calad¢ urzdzenia, uktadéw steragych, akcesoriow i

elementéw dodatkowych.

3. Zarzadzajacy realizacja umowy

Zarzmdzapcy realizacg umowy w ramach posiadanego umocowania od zamgueigd reprezentuje interesy
zamawiajcego na budowie przez sprawowanie kontroli zgédin@alizacji rob6t budowlanych z dokumentac;
projektows, specyfikacjami technicznymi, przepisami, zasadamedzy technicznej oraz postanowieniami
warunkéw umowy. Dla prawidtowej realizacji swoichawiazkéw, zgodnie z przepisami prawa budowlanego,
zarzdzapcy realizacg umowy pisemnie wyznacza inspektoréw nadzoru dzigyah w jego imieniu, w zakresie
przekazanych im uprawnie obowigzkéw. Wydawane przez nich polecenia majoc polecé zaradzapcego
realizacyj umowy.

Zgodnie z umow, wykonawca jest zobowzywany w ramach kwoty ryczailtowej, przewidzianej ognie
ofertowej na zaplecze budowy, zorganizéveammawiagcemu na placu budowy i utrzymywalo kaca robét
biuro zaradzajcego realizagj umowy.

4. Materialy i urzadzenia
4.1 Zrodia uzyskiwania materiatow i udzen
Wszystkie wbudowywane materiaty i gdzenia instalowane w trakcie wykonywania rob6t mubge

zgodne z wymaganiami oktenymi w poszczeg6lnych szczegodtowych specyfikdciachnicznych. Przynajmniej
na trzy tygodnie przedzyciem ka&dego materialu przewidywanego do wykonania robatysh wykonawca
przediary szczegoOtow informacg o zrédle produkciji, zakupu lub pozyskania takich matéw, atestach,
wynikach odpowiednich baddaboratoryjnych i probek do akceptacji zatzapcego realizagj umowy. To samo
dotyczy instalowanych ugdzen.

Akceptacja zarmdzapcego realizagi umowy udzielona jakiéj partii materiatdbw z danegeérddta nie
bedzie znacz§, ze wszystkie materialy pochogte z tegarddia g akceptowane automatycznie. Wykonawca jest
zobowizany do dostarczania atestéw i/lub wykonania prébenmtéw otrzymanych z zatwierdzonegddia dla
kazdej dostawy,zeby udowodni, ze nadal spetniajone wymagania odpowiedniej szczeg6towe] specyjiikac
techniczne;.

W przypadku stosowania materiatdw lokalnych, pochogch z jakiegokolwiek miejscowegarddia,
whaczapc te, ktore zostaty wskazane przez zamaw&go, przed rozpoegziem wykorzystywania tegarodia
wykonawca ma obowzek dostarczenia zaidzapcemu realizagj umowy wszystkich wymaganych dokumentéw
pozwalajcych na jego prawidioav eksploatag. Wykonawca bdzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i
dostarczenia na Plac Budowy materiatéw lokalnyhich ilos¢ i jakos¢ odpowiada
Wykonawca. Stosowanie materiatéw pochamyzch z lokalnychzrodet wymaga akceptacii
zarzdzapcego realizagj umowy.

W przypadku realizacji rob6t z funduszéw Unii Ewjsgiej wymagane jesfwiadectwo,ze wyte

materialy i urgzdzenia pochodzz krajéw nalégcych do Unii Europejskiej

4.2 Kontrola materiatéw i usrzen
Zarmdzapcy realizacg umowy mae okresowo kontrolowa dostarczane na budewmateriaty i



urzadzenia,zeby sprawdzi czy $ one zgodne z wymaganiami szczegétowych specyfikedinicznych.
Zarzdzapcy realizacg umowy jest upowsiony do pobierania i badania probek materiagby

sprawdzé jego wlasnéci. Wyniki tych préb stanowimog podstaw do aprobaty jakiei danej partii materiatow.

Zarzmdzapcy realizacy umowy jest rownig upowaniony do przeprowadzania inspekcji w wytworniach

materiatéw i uradzer. W czasie przeprowadzania badania materiatdwddzeh przez zaradzapcego realizag

umowy, wykonawca ma obowdek spetnid nastpujace warunki:

a) W trakcie badania, zagdzapcemu realizagj umowy kedzie zapewnione niezdne wsparcie i pomoc przez

wykonawe; i producenta materiatéw lub wdze;

b) Zarzmdzapcy realizacy umowy tkedzie miat zapewniony w dowolnym czasie dpstio tych miejsc, gdzieas

wytwarzane materialy i usglzenia przeznaczone dla realizacji robot.

43 Atesty materiatow i uadlzen.

W przypadku materiatow, dla ktérych w szczegétowsgplecyfikacjach technicznych wymagane
sy atesty, kada partia dostarczona na budomusi posiadaatest okrélajacy w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Przed wykonaniem przez wykonagisada jakosci materiatéw, zarmzapcy realizacy umowy mae dopyci¢ do
uzycia materialy posiadage atest producenta stwierdmj petrn zgodnd¢ tych materiatdw z warunkami
podanymi w szczegdtowych specyfikacjach technichnyc

Produkty przemystowe muszposiadd atesty wydane przez producenta, poparte w raziezelyy
wynikami wykonanych przez niego baddopie wynikéw tych badamusz by¢ dostarczone przez wykonagc
zaradzapcemu realizagj umowy.

Materialy posiadajce atesty, a unglzenia - wana legalizacg, mog by¢ badane przez zaj@zapcego
realizacji umowy w dowolnym czasie. W przypadku gdy zostasfwierdzona niezgoddé witasciwosci
przewidzianych do zycia materiatéw i urgdzea z wymaganiami zawartymi w szczegotowych specyiikete
technicznych nie zostarne przygte do wbudowania.

4.4 Materialy nie odpowiadge wymaganiom umowy

Materialy uznane przez zadzapcego realizag umowy za niezgodne ze szczegOlowymi
specyfikacjami technicznymi muszby¢ niezwlocznie usumrte przez wykonawg z placu budowy. 3&
zaradzapcy realizacy umowy pozwoli wykonawcy wykorzystae materiaty do innych rob6tinte, dla ktérych
zostaly one pierwotnie nabyte, waido tych materiatbw moe by odpowiednio skorygowana przez
zaradzapcego realizag umowy. Kady rodzaj rob6t wykonywanych zzyciem materiatow, ktére nie zostaly
sprawdzone lub zaakceptowane przez agmapcego realizag) umowy, kedzie wykonany na wtasne ryzyko
wykonawcy. Musi on zdawasobie spraw, ze te roboty mogby¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i
niezaptacone.

4.5  Przechowywanie i sktadowanie materiatwnzydzen

Wykonawca jest zobowzany zapewrd zeby materialy i urgdzenia tymczasowe sktadowane na
budowie, byty zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musymywa ict jakos¢ i wkasnaci w takim stanie, jaki
jest wymagany w chwili wbudowania lub momtiaMusz one w kadej chwili by¢ dostpne dla przeprowadzenia
inspekcji przez zanzlzapcegc realizagj umowy, & do chwili, kiedy zostanuzyte.

Tymczasowe tereny przeznaczone do skladowania ialéteri urzadzen bedj zlokalizowane w olabie
placu budowy w miejscach uzgodnionych z zdeapcyn realizaci umowy, lub poza placem budowy, w
miejscach zapewnionych przez wykonaw€apewni on,ze tymczasowo sktadowane na budowie materialy i
urzadzenia lyda zabezpieczone przed uszkodzeniem.

4.6  Stosowanie materiatow zamiennych

Jeili wykonawca zamierzazayé w jakims szczegolnym przypadku materiaty lut agizenia zamienne,
inne niz przewidziane w projekcie wykonawczym lub szczeggich specyfikacjach technicznych, poinformuje o
takim zamiarze przynajmniej zadzapcego realizagj umowy na 3 tygodnie przed icteyciem lub wczéniej,
jesli wymagane jest badanie materialu lub agdizenia przez zasdzapcego realizagi umowy. Wybrany
zatwierdzony zamienny typ materiatu lub adzenia nie mze by zmieniany w terminie pdiejszym bez
akceptacji zarmdzapcego realizagj umowy.

5. Sprzet
Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktory nit spowoduje niekorzystnego



wptywu na jakdé¢ wykonywanych robét srodowisko. Spret uzywany do robdét powinien lgyzgodny z ofet
wykonawcy oraz powinien odpowiatl@od wzgédem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w szczegétowych
specyfikacjach technicznych, programie zapewnig@kasci i projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanyragar
zarzdzapcego realizagjumowy. Liczba i wydajn& sprztu powinna gwarantowaprowadzenie robét zgodnie z
terminami przewidzianymi w harmonogramie robot.

Sprzt bedacy whlasndcia wykonawcy lub wynaity do wykonania rob6t musi byt utrzymywany w
dobrym stanie i gotowsmi do pracy oraz by zgodny z wymaganiom ochrongrodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisargkomawca dostarczy zajgzapcemu
realizacy umowy kopii dokumentow potwierdzgyych dopuszczenie sgta do wytkowania.

Jeeli projekt wykonawczy lub szczegOtowe specyfikacfechniczne przewiduj; nitiwosé
wariantowego gycia sprztu przy wykonywaniu Robotach, wykonawca przedstawlirany sprzt do akceptacji
przez zarzdzapcego realizagjumowy. Nie mae by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy zostqmzez
zarzdzapcego realizagj umowy zdyskwalifikowane i nie dopuszczona do rob6t

6. Transport

Liczba i rodzajesrodkow transportu dila okreslone w projekcie organizacji rob6t Musene zapewnia
prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami glkreymi w projekcie wykonawczym i szczegétowych sgfd@cjach
technicznych oraz wymogom zadzapcego realiza@j umowy, w terminach wynikagych z harmonogramu
robét.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muspetni@ wymagania dotyex przepisow ruchu
drogowego, szczegolnie w odniesieniu do dopuszgehlobcazen na osie
innych parametréw technicznycrodki transportu nie odpowiad@e warunkom umowy, dola Inzyniera
usungte z terenu budowy na polecenie zdzajcego realizag umowy.

Wykonawca jest zobowrzany usuwé& na biegaco, na whlasny koszt, wszelkie uszkodzenia i
zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdyagach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

7. Kontrola jako $ci rob6t
7.1 Zasady kontroli jakei robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pethontrok robét i jakdéci materialtdw prowadzanzgodnie z
programem zapewnienia jad@ oméwionym w p. 2.3.5. Wykonawca zapewni odpowiedystem kontroli,
wlaczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszelkie wdzenia niezédne do pobierania prébek i
badania materiatéw oraz jad@ wykonania robot.

Przed zatwierdzeniem programu zapewnienia §eikparadzapcy realizaci umowy mae zaadat od
wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize poziom ich wykonania jest zadowalzy.

Wykonawca jest zobowzany prowadzi pomiary i badania materiatdw oraz robdt zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyngirejekcie wykonawczym i
szczegotowych specyfikacjach technicznych. Minimalmnymagania co do zakresu badach czstotliwosci s3
okreslone w szczego6towych specyfikacjach technicznyabrnmach i wytycznych. W przypadku gdy brak jest
wyraznych przepiséw zanrizapcy realizacy umowy ustali jaki zakres kontroli jest konieczrahy zapewrd
wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy zamdzapcemu realizagj umowy $wiadectwa stwierdzage, ze wszystkie
stosowane ugglzenia i sprgt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty prawidtlowo wykalibrowane i
odpowiadas wymaganiom norm okgajacych procedury bada

7.2 Pobieranie prébek

Probki do badébeda z zasady pobierane losowo. Zalegastosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzige wszystkie jednostkowe elementy produkcji molgy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Zarzdzapcy realizacy umowy musi mié zapewnion maozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek. Na jego
zlecenie wykonawca ma obawek przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére hudatpliwosci
co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostamzez wykonawge usuntte lub ulepszone z jego wtasnej
woli. Prébki dostarczone przez wykonawdo bada wykonywanych przez zagdzapcego realizag) umowy
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zasdwe@py przez niego. Koszty tych dodatkowych kiada



pokrywa wykonawca tylko w przypadku stwierdzenideosk. W przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiagcy.

7.3 Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryetla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @aalp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w szczegoOtowgglecyfikacjach technicznych,
stosow& mozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceatmprzez zagpzapcego realizagj umowy.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafiawykonawca powiadomi zasdzapcego realizag umowy o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.viRd&onaniu pomiaru lub badania wykonawca przedstzavi
pismie ich wyniki, do akceptacji zagdzapcego realizag umowy.

Zarzdzapcy realizacy umowy kedzie miat nieograniczony degt do pomieszczef laboratoryjnych w celu
ich inspekcji. Rdzie on przekazywat wykonawcy pisemne informag jakichkolwiek niedoeignieciach
dotyczicych uradzei laboratoryjnych, spetu zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lebochbadawczych.
Jezeli niedocigniecia U beda na tyle powane,ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki badg zaradzapcy realizacje
umowy natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materialdw i dépuje dopiero wtedy, gdy
niedocagnigcia w pracy laboratorium wykonawcy zostarsungte i stwierdzone zostanie odpowiednia jaktych
materiatow.

Wykonawca kdzie przekazywazaradzapcemu realizagj umowy kopie raportow ; wynikami bailgak
najszybciej, nie pfiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakib Kopie wynikow bada
beda mu przekazywane na formularzach wedtug dostargmpezez niego wzoru lub innych, rowaiprzez niego
zaaprobowanych.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lbadateriatdbw ponosi wykonawca.

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, zanglzapcy realizaci umowy jes uprawniony do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badaneteriatow uzrédet icl wytwarzania, a ze strony wykonawcy i
producenta materiatdw zapewniona nedde wszelka potrzebna do tego pomoc.

Zarzmdzapcy realizacg umowy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrodbo prowadzonego przez
wykonawe, bedzie ocenid zgodnd¢é wykonanych robdt i aytycl materialéw z wymaganiami szczego6towych
specyfikacji technicznych, na podstawi* dostarczingrzez wykonawgewynikéw bada.

Zarmdzajcy realizacy umowy mae pobierd probki i prowadzi badania niezaimie od wykonawcy, na
swoj koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty wykonawcyJniewiarygodne, to poleci on wykonawcy
lub zleci niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych luldatiiowych bad® albo oprze si
wytacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgédnonaterialéw i robét z projektem wykonawczym
szczego6towymi specyfikacjami technicznymi. W takpnaypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkotvy
badai i pobierania prébek zostaponiesione prze: wykonawc

8. Obmiary robét

8.1. Ogoblne zasady obmiaru robét.

Obmiar rob6t ma za zadanie olte¢ faktyczny zakres wykonanych robét wg stanu n< itlziego
przeprowadzenia. Roboty rma uzna za wykonane pod warunkiems wykonano je zgodnie z wymaganiami
zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegotowysglecyfikacjach technicznych, a ichsidopodaje si w
jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarzételchodacym w sktad umowy.

Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca po pisemnym powmaigniu zarzdzapcego realizagj umowy o
zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powipoprzedza obmiar co najmniej o 3 dni. Wyniki obmiara s
wpisywane do kspi obmiaru i zatwierdzane prze; inspektora nadzomestorskiego. Jakikolwiek dd lub
przeoczenie (opuszczenie) v sibtach podanych w przedmiarze robét lub gdzie injdmieszczegotowych
specyfikacja technicznych nie zwalnia wykonawcy aabwiazku wykonania wszystkich robét. &ne dane
zostam poprawione wg pisemnej instrukcji zatizapacego realizag umowy.

Dtugosci i odlegtaici pomiedzy okr&lonymi punktami skrajnymi détda mierzone poziomo (w rzucie)
wzdtuz linii osiowej. Jeeli szczegdtowe specyfikacje techniczne sstae dla danych robét nie wymagagego
inaczej, to ohjtosci beda wyliczane w m , jak( dtug@ pomnaona przezredni przekréj. lléci, ktére mag byc

mierzone wagowo, dola
wyrazone w tonach lub kilogramach.

8.2 Uradzenia i sprgt pomiarowy
Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmaibo6t i dostarczone



przez wykonaweg, musa by¢ zaakceptowane przez zagizapcego realizagj umowy. Jeeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestujcych, t< wykonawca musi posiadwazne swiadectwa legalizacji. Mugazone by
utrzymywane prze: wykonawav dobrym stanie, w catym okresie trwania Robot.

8.3 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar gotowych robét duizie przeprowadzany z ¢stotliwoscia i terminacl wymaganych w celu
dokonywania miegtznych ptatnéci na rzecz wykonawcy, lub w innyn czasie, dlasym w umowie lub
uzgodnionym przez wykonawe zarzdzapcego realizacji umowy.

Obmiary lkeda takze przeprowadzone przed eégiowym i koacowym odbiorem rob6t a taé w
przypadku wystpienia diiszej przerwy w robotach lub zmiany wykonawcy.

Obmiar rob6t zanikagych i podlegajcych zakryciu przeprowadza;diezpdredni po ich wykonywaniu,
lecz przed zakryciem.

9. Odbiory rob6t i podstawy platnasci
Zasady odbioréw robét i ptatéa za ich wykonanie okéa umowa.

10. Przepisy zwazane
10.1. Normy i normatywy

Wszystkie roboty naley wykonywa zgodnie z obowizujacymi w Polsce normami normatywami.
W wyptkowych przypadkach mma dopuci¢ stosowanie innych norm i przepiséw lecz muse by w tym
miejscu wyrénie okr&lone Wszystkie najwaniejsze przepisy i normy dotygze danego asortymentu robét s
wyszczegoélnione w punkcie 104dej szczegbtowej specyfikacji technicznej.

10.2 Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowzany zna wszystkie przepisy prawne wydawane zar6wno praedae
paistwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne/iywzne, ktére s\ jakiejkolwiek sposdb zwizane z
prowadzonymi robotami idalzie w petni odpowiedzialny z przestrzeganie tyedut i wytycznych w trakcie
realizacji rob6t Najwaniejsze z nich to:
1. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (DRiJ89/1994 poz.414) wraz pdiejszymi zmianami
2. Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzannylnia 27 marca 2003 r. (Dz.L Nr 80/2003) wraz z
pézniejszymi zmianami
3. Ustawa o dogpie do informacji csrodowisku i jego ochronie oraz o ocenac] oddzialyarasrodowisko z
dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr 109/2000 poA7)1
4. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dniaD3.7989 r. (Dz.U. Nr 30/1989 pos 163) wraz z
pézniejszymi zmianami
5. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowwdc z dnia 19.12.1994 | w sprawie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowychern@dw oraz nowya metod wykonywania robot
budowlanych (Dz.U. Nr 10/1995, poz. 48)
6. rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja2004w sprawie okrélenia metod i podstaw
sporadzenia kosztorysu inwestorskiego obliczania planywh kosztow prac
projektowych oraz planowanych kosztoéw robét budomatdn okrélonych w programie funkcjonalno -
uzytkowym(Dz.U. z 2004 r. Nr 130, poz. 1389) 7. rozadzenie Ministra infrastruktury z dnia 2 winéa 2004 r.
w sprawie okrélenia szczegotowego zakresu i formy dokumentadjgitowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz progreémmkcjonalno - aytkowego (Dz.U. z 2004 r. Nr 202, poz.
2072).

Wykonawca hkdzie przestrzegat praw autorskich i patentowychdZze w petni odpowiedzialny za
spetnianie wszystkich wymaggprawnych w odniesieniu dozywanych opatentowanych udzer lub metod.
Bedzie informowat zarglzapcego realizag umowy o swoich dziataniach w tym zakresie, przadsjac kopie
atestow i innych wymaganyéawiadectw.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z umow i $ciste przestrzeganie
harmonogramu rob6t oraz za jakozastosowanych materialéw i wykonywanych Rob6t,icta zgodnéé z
projektem wykonawczym, wymaganiami specyfikacjihti@icznych i programu zapewnienia jakp projektu
organizacji robét oraz poleceniami zgizapcego realizagj umowy.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wgp$oi
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami ¢dreymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub



przekazanymi na fainie przez zarglzapcego realizagj umowy.

Nast:pstwa jakiegokolwiek lldu spowodowanego przez wykonaywe wytyczeniu i wyznaczeniu robot,
jesli wymaga tego ledzie zaradzapcego realiza@ umowy, zostam poprawione przez wykonawma wlasny
koszt. Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczewaokaci przez zargdzapcego realiza@ umowy nie
zwalnia wykonawcy od odpowiedzialée za ich doktadng&.

Wykonawca zatrudni uprawnionego geedetodpowiednim wymiarze godzin pracy, ktoéry w raparzeby ldzie
stuzyt pomoa zaradzapcemu realizag) umowy przy sprawdzaniu lokalizacji i ednych wyznaczonych przez
wykonawe.

Stabilizacja sieci punktéw odwzorowania zatoej przez geodetbedzie zabezpieczona przez wykonawc
zas w przypadku uszkodzenia lub usgria punktéw przez personel wykonawcy, zogtane zatéone ponownie
na jego koszt, réwniew przypadkach gdy roboty budowlane wymageh usun¢cia. Wykonawca w odpowiednim
czasie powiadomi o potrzebie ich usioid i bedzie zobowazany do przeniesienia tych punktow.

Odprowadzenie wody z terenu budowy i odwodnienigkappw naley do obowazkéw wykonawcy i
uwaza sk, ze ich koszty zostaty uwzglnione w kosztach jednostkowych pozostatych robét.

Decyzje zaradzapcego realizag umowy dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw
robot kxda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie jeime wykonawczym i szczeg6towych
specyfikacjach technicznych, a #@kw normach i wytycznych wykonania i odbioru robBtzy podejmowaniu
decyzji zaradzapcy realizacy umowy uwzgtdnia wyniki bada materiatdbw i jakéci robot, dopuszczalne
niedoktadnéci normalnie wysipujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwéwiadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywaae na rozwzam kwestk.

Polecenia zarglzapcego realizag umowy kzda wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawpod grdba wstrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie wykonawca.



ZESTAWIENIE SZCZEGOtOWYCH SPECYFIKACJI TEHCNICZNYCH

DLA OBIEKTU

KUBATUROWEGO — BUDYNKU

1. Rozbiorki

Roboty kamieniarskie CPV 45262510-9
Roboty murowe CPV 45262500-6
Roboty betonowe CPV 45262300-4
Roboty ziemne CPV 45111200-0

2. Roboty montazowe

Roboty ziemne CPV 45111200-0
Posadzki CPV45262300-4

Izolacje CPV 452600000-7

Tynki CPV 45410000-4

Roboty betonowe CPV 45262300-4
Roboty murowe CPV 45262500-6
Roboty zelbetonowe CPV 45262300-4
Roboty kamieniarskie CPV 45262510-9
Roboty kowalskoslusarski CPV 45340000-2



S7ZCZEGOLOWA SPECYFIKACJATECHNICZNA

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE-DEMONTXOWE
Roboty kamieniarskie CPV 45262510-9
Roboty murowe CPV 45262500-6
Roboty betonowe CPV 45262300-4
Roboty ziemne CPV 45111200-0

1 PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfikacpfirecznej (SST)sgswymagania dotycce
realizacji robédemontazowychi ich odbioru
Istniejace schody naley rozebra. Prace rozbiérkowe prowadzzgodnie z przepisami bhp, wg istaieggo
projektu zabezpieczenia wykopow i rozbiorki schoddemretrznych, opracowanego w kwietniu 2006 .
Zastrzeeniem by istniejce sciany rozebréado poziomu -2.88.zgodnie z projektem konstrukcji.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Niniejsza specyfikacjadnzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnaitprzy zlecaniu i realizacji
robét. wymienionych w punkcie od B1.1 do B1.4

1.3. Zakres robo6t obgtych specyfikaci

B1. Prace demontawe
B1.1 Roboty kamieniarskie
B1.2 Roboty murarskie
B1.3 Roboty betonowe
B1.4 Roboty ziemne

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe ayte w niniejszejSST sa zgodne z obowgrujacymi Polskimi Normami i Ogoékn
Specyfikacy Technicza p. 1.5.

15. Ogoblne wymaganidotyczice robot

Ogdlne wymagania dotygee zasad prowadzenia rob6t podano w Ogoélnej Speayifi

Technicznej p.2.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania tych robét oraz ich zgodda@ umovs,

projektem wykonawczym, pozostatymi SST i polecemiaarzdzapcego realizag umowy. Wprowadzanie
jakichkolwiek odstpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji adzapcego realizagj umowy.

2. MATERIALY
2.1.Dla robét demontaowych B1 brak materiatow.
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotygee sprztu
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej p.5

wyciag jednomasztowy z nagem elektrycznym 0,5 t
Samochéd skrzyn.5-10t (1)

samochod samowytadowczy 5 t

zuraw samojezdny



3.2. Sprat do niezkedny do wykonaniaRob6t
Do rozbiérek mae by uzyty sprzt spetniajcy wymagania..

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Teckhmag p.6

4.2. Transport materiatéw
Transport materiatéw rozbiérkiodkami transportu
Przewaacy materiat zabezpieczyprzed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

1.ROZBIORKI

B1.1. ROBOTY KAMIENIARSKIE - KOD CPV 45262510-9

1 Demonta donic o obgt.do 0.3 m3 + pkt.7 za demontalementdéw przeznaczonych do
dalszego eytku R i S x 0.8

2 Balustrady oktadzinowe - demoataakrywy balustrady elementu o przekr.do 0.10 nk2.7p
za demontaelementow przeznaczonych do dalszegghku R i S x 0.8

3 Demontaz okfadziny, cokotowcian i pilastréw o obw.elem.do 6 m/m2 i grub. elém6 cm
pkt.7 za demontaelementow przeznaczonych do dalszegyiku R i S x 0.8

4 Demonta stopni prostych oktadzinowych grub.do 6 cm i sk@50 cm pkt.7 za demorita
elementéw przeznaczonych do dalszegytku Ri S x 0.8

5 Demonta posadzki z ptyt prostaknych o obw.do 6 m/m2 pkt.7 za demanéementéw
przeznaczonych do dalszego/tku Ri S x 0.8

B1.2. ROBOTY MUROWE - KOD CPV 45262500-6

6 Rozebranigcian,filaréw i kolumn z cegiet na zaprawie cemergpw

B1.3. ROBOTY BETONOWE KOD CPV 45262300-4

7 Rozbiérka elementéw konstrukcji betonowych zbropny przygto 10 cm grubgci phyty

B1.4. ROBOTY ZIEMNE - KOD CPV 45111200-0

8 Wywiezienie samochodami samowytadowczymi gruzuzbieranych konstrukcji ceglanycl
na odlegté¢ do 1 km

9 Wywiezienie samochodami samowytadowczymi gruzuzbigranych konstrukcji
zwirobetonowych elbetowych na odlegéé do 1 km

10 Wywiezienie samochodami samowytadowczymi gruzuzbieranych konstrukcji - za key
nast. 1 km

11 Zatadunek i wytadunek materiatéw budowlanych - selndal skrzyniowy Zurawiem
przetadunkowym; masa jednego tadunku do 0,25t

12 Przew6z materiatéw budowlanych na odlgégtdo 1 km po drodze o nawierzchni kl. | - do
magazynu Inwestora

13 Przew6z materiatéw budowlanych po drodze o nawferizkl. I; dodatek za kaly dalszy 1

Istniejace schody naley rozebra. Prace rozbiérkowe prowadzzgodnie z przepisami bhp, wg istaieggo
projektu zabezpieczenia wykopow i rozbiorki schoddemretrznych, opracowanego w kwietniu 2006 .

km

Zastrzeeniem by istniejce sciany rozebrado poziomu -2.88.zgodnie z projektem konstrukcji.
W pierwszej kolejnéci nalezy rozebra istniepce schody. Zadanie to powinnodyyowierzone firmie
zajmupcej sk rozbiérkami. Schodyasobecnie podstemplowane wegei piwnicznej . W czsci tej znajduy sig

dwie murowandciany ceglane z cegly petnej gr,25c8tiany te zostaly przewidziane jako oparcie nowo
projektowanych schodoéw i dlatego nie powinny uleiszczeniu w trakcje rozbiérki. Szczegolnie zetkrna
$ciana naraona na parcie gruntu przy zdju goérnej czsci schodéw mee ulec zniszczeniu dlatego przed

rozbiérka powinna hiyrozparta w poziomie stropu piwnicy o istrigj sciare budynku.

szt.

m2

m2

m3

m3

m3
m3

m3

kurs

kurs



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Wymagania dla robot rozbiérkowych podano Sdliog.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady prowadzenia obmiaréw robét
Ogllne zasady dokonywania obmiaréw robd6t podano géla@] Specyfikacji Techniczne p.8. Podsiaw
dokonywania obmiaréw, okéljaca zakres prac wykonywanych w ramac poszczegélnychyqio jest

zakczony do dokumentacji przetargowej przedmiar rob6t

7.2. Jednostki obmiarowe

1.ROZBIORKI

B1.1. ROBOTY KAMIENIARSKIE - KOD CPV 45262510-9

1 Demonta donic o ob¢t.do 0.3 m3 + pkt.7 za demontalementéw przeznaczonych do
dalszego eytku R i S x 0.8

2 Balustrady oktadzinowe - demoataakrywy balustrady elementu o przekr.do 0.10 nk2.7p
za demontaelementow przeznaczonych do dalszegghku R i S x 0.8

3 Demontaz okfadziny, cokotowcian i pilastréw o obw.elem.do 6 m/m2 i grub. elém6 cm
pkt.7 za demontaelementéw przeznaczonych do dalszeggku Ri S x 0.8

4 Demonta stopni prostych oktadzinowych grub.do 6 cm i k@50 cm pkt.7 za demotita
elementow przeznaczonych do dalszegytku R i S x 0.8

5 Demonta posadzki z ptyt prostaknych o obw.do 6 m/m2 pkt.7 za demanéementéw
przeznaczonych do dalszego/tku Ri S x 0.8

B1.2. ROBOTY MUROWE - KOD CPV 45262500-6

6 Rozebranigcian,filaréw i kolumn z cegietl na zaprawie cemergpw

B1.3. ROBOTY BETONOWE KOD CPV 45262300-4

7 Rozbiérka elementéw konstrukcji betonowych zbropiny przygto 10 cm grubgci phyty

B1.4. ROBOTY ZIEMNE - KOD CPV 45111200-0

8 Wywiezienie samochodami samowytadowczymi gruzuzbi@ranych konstrukcji ceglanycl
na odlegté¢ do 1 km

9 Wywiezienie samochodami samowytadowczymi gruzuzbigranych konstrukcji
zwirobetonowych elbetowych na odlegéé do 1 km

10 Wywiezienie samochodami samowytadowczymi gruzuzbieranych konstrukcji - za key
nast. 1 km

11 Zatadunek i wytadunek materiatéw budowlanych - selndal skrzyniowy zurawiem
przetadunkowym; masa jednego tadunku do 0,25t

12 Przew6z materiatow budowlanych na odlégtdo 1 km po drodze o nawierzchni kl. | - do
magazynu Inwestora

13 Przewd6z materiatéw budowlanych po drodze o nawferizkl. I; dodatek za kaly dalszy 1

km

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Wszystkie roboty demontawe podlegaj zasadom odbiorom rob6t zanikaych.
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z punkcie 5 i odebrar@zez Inspektora nadzoru.

szt.

m2

m2

m3

m3

m3

m3

m3

kurs

kurs



SZCZEGOLOWASPECYFIKACJATECHNICZNA
Roboty ziemne CPV 45111200-0
Tynki CPV 45410000-4
Roboty betonowe CPV 45262300-4
Roboty murowe CPV 45262500-6
Robotyzelbetonowe CPV 45262300-4
Roboty kamieniarskie CPV 45262510-9
Roboty kowalskalusarski CPV 45340000-2

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiotspecyfikacji
Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacphirecznej (SST)swymagani dotyczee realizacji
robot ziemnych.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Niniejsza specyfikacjaduzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnalgtprzy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punktamth B2.1 do B2.9

1.3. Zakres robotobjetych specyfikagj
B2. Roboty montzowe
B2.1 Roboty ziemne

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe zayte w niniejszej SST aszgodne z obowizujacymi Polskimi Normami i Ogoln
Specyfikacy Techniczi p. 1.5.

1.5. Ogolnewymagania dotycce robot

Ogolne wymagania dotygze zasad prowadzenia robot podano w Ogdlnej SpexyifiTechnicznej p.2.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania tych robét oraz ich zgodtoz umowe projektem
wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami adeapcego realizagj umowy. Wprowadzanie jakichkolwiek
odstpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji gdzapcego realizag umowy.

2. MATERIALY

pale szalunkowe stalowe (wypraski)

gwozdzie budowlane okgte gote

klamry ciesielskie

bale iglaste nasycane 50-63mm KL.111

drewno na stemple iglaste nasycone

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyaee sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej p.5

wyciag jednomasztowy z nafdem elektrycznym 0,5 t
Samochéd skrzyn.5-10t (1)

samochod samowytadowczy 5 t

zuraw samojezdny

3.2. Sprzt do niezbedny do wykonaniaRobét

koparka 0.15 m3

spycharka gsienicowa 74 kW (100 KM)

zag:szczarka wibracyjna

ciagnik kotowy do 50 KM

przyczepa samowytadowcza dagmnika 5 t

samocho6d samowytadowczy 5 t

4. TRANSPORT



4.1. 0Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w Ogoélnej Specyfikacji Techmig p.6

4.2. Transport materiatéw

Transport materiatow rozbiorkiodkami transportu
Przewaacy materiat zabezpieczyprzed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

1. ROBOTY ZIEMNE - KOD CPV 45111200-0

1 Wykopy z zatadunkiemgcznym i transportem na odlegéodo 1 km (grunt kat. IlI) m3

2 Roboty ziemne z przewozem gruntu taczkami na ooiégto 10m (kat.gr.I1V) m3

3 Przew6z ziemi taczkami na odleggado 10 m w gr.kat. IV m3

4 Reczne roboty ziemne z transportem urobku samochodamowytadowczymi (kat.gr.llI) m3
pkt.2.2 + pkt.2.8.3. Zal@en ogdélnych

5 Naktady uzupein.za kde dalsze rozp. 0.5 km transportu ponad 1 km saouzchi m3
samowytadowczymi po drogach utwardzonych ziemikdy/

6 Petne umocnienie pionowydckian wykopow liniowych o gbok.do 3.0 m wypraskami w m2
grunt.suchych kat.IlI-1V wraz z rozbior.(szer.do)lm

7 Roboty ziemne wykonywane koparkami przetdernymi o poj.tgki 0.15 m3 w gr.kat. I-11I m3

w ziemi uprzednio zmag.w hatdach z transp.urobkadial km sam.samowytad. -
dostarczenie gruntu nieprzepuszczalnego zo zasypani

8 Dodatek za kady rozp. 1 km transportu ziemi samochodami samodouazymi po drogact m3
0 nawierzchni utwardzonej(kat.gr. I-1V)
9 Reczne zasypywanie wR zascianami budowli isiynieryjnych przy wys. zasypania do 4 i m3

wraz z dostarczeniem ziemi; z@gczanie mechaniczne, grunt kat.lll

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Wymagania dla robét rozbiérkowych podano Sdlogj.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady prowadzenia obmiarow robot

Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robo6t podano goli@j Specyfikacji Techniczne p.8. Podsiaw
dokonywania obmiaréw, okékajaca zakres prac wykonywanych w ramac poszczegoélnychygio jest

zahczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robét

7.2. Jednostki obmiarowe

1. ROBOTY ZIEMNE - KOD CPV 45111200-0

1 Wykopy z zatadunkiengrcznym i transportem na odlegéodo 1 km (grunt kat. 111) m3

2 Roboty ziemne z przewozem gruntu taczkami na odiégto 10m (kat.gr.IV) m3

3 Przewdéz ziemi taczkami na odlegtalo 10 m w gr.kat. IV m3

4 Reczne roboty ziemne z transportem urobku samochodamowytadowczymi (kat.gr.l11) m3
pkt.2.2 + pkt.2.8.3. Zal®n ogdlnych

5 Naktady uzupein.za kde dalsze rozp. 0.5 km transportu ponad 1 km saotzchi m3
samowytadowczymi po drogach utwardzonych ziemilkdy/

6 Petne umocnienie pionowydckian wykopow liniowych o gbok.do 3.0 m wypraskami w m2
grunt.suchych kat.IlI-1V wraz z rozbior.(szer.do)lm

7 Roboty ziemne wykonywane koparkami przed&rnymi o poj.tygki 0.15 m3 w gr.kat. I-1ll m3

w ziemi uprzednio zmag.w hatdach z transp.urobkadial km sam.samowytad. -
dostarczenie gruntu nieprzepuszczalnego zo zasypani

8 Dodatek za kady rozp. 1 km transportu ziemi samochodami samodoyazymi po drogact m3
0 nawierzchni utwardzonej(kat.gr. I-1V)
9 Reczne zasypywanie wR zascianami budowli isiynieryjnych przy wys. zasypania do 4 n m3

wraz z dostarczeniem ziemi; z@gczanie mechaniczne, grunt kat.lll



8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Wszystkie roboty demontawe podlegaj zasadom odbiorom robét zanikaych.
Ptaci sk za roboty wykonane zgodnie z punkcie 5 i odebrar@zez Inspektora nadzoru.

S7ZCZEGOLOWA SPECYFIKACJATECHNICZNA
Posadzki CPV45262300-4

PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot specyfikaciji
Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacphrecznej (SST)swymagania dotycce
realizacji robét posadzkarskich.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Niniejsza specyfikacja dolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnalittprzy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punktach od B2.1 do B2.9

1.3. Zakres robot obgtych specyfikacj
B2.2 Roboty posadzkarskie

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe ayte w niniejszej SST aszgodne z obowizujacymi Polskimi Normami i Ogokn
Specyfikacy Technicza p. 1.5.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce roboét

Ogolne wymagania dotygee zasad prowadzenia rob6t podano w Ogoélnej SpeayifiTechnicznej p.2.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania tych robdt oraz ich zgodioz umowa, projektem
wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami zdeapcego realizagj umowy. Wprowadzanie jakichkolwiek
odstpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji zdzapcego realizagj umowy.

2. MATERIALY
Beton zwykly B-10

3.SPRZET

3.1. Ogéblne wymaganialotyczice sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.58y mazna
wykona przy wyciu dowolnego spktu i elektronarzdzi

3.2. Sprzt do niezbedny do wykonania Robét
Do prac montzowych mae by uzyty sprzt i elektronarzdzia spetniajce wymagania..
4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w Ogdlnej Specyfikacji Techmeg p.6

4.2. Transport materiatow
Materiat i elementy mma przewozi dowolnymisrodkami transportu. Przevigcy
materiat zabezpiec#yprzed spadaniem i przesuwaniem.



5. WYKONANIE ROBOT
1. POSADZKI - KOD CPV 45262300-4

1 Podktady betonowe na podt.gruntowym - BETON B-10 m3
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Wymagania dla robét rozbiérkowych podano ST ogdinej
6.2. Zgodna¢ z dokumentagjtechniczi

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lnezasadyprowadzenia obmiaréw robot

Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robét podano gol@j Specyfikacji Technicznej p.8. Podstaw
dokonywania obmiaréw, okékjaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegllnyohyqji, jest
zakczony do dokumentacji przetargowej przedmiar rob6t

Jednostki obmiarowe
1. POSADZKI - KOD CPV 45262300-4

1 Podktady betonowe na podt.gruntowym - BETON B-10 m3

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Wszystkie roboty demontawe podlegaj zasadom odbiorom robét zanikeych.
Ptaci sk za roboty wykonane zgodnie z punkcie 5 i odebrar@zez Inspektora nadzoru.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Izolacje CPV 452600000-7

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot specyfikaciji
Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacghrecznej (SST)swymagania dotyee
realizacji robo6t izolacyjnych.

1.2. Zakres stosowania specyfikaciji
Niniejsza specyfikacjadolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnatktprzy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punktach od B2.1 do B2.9

1.3. Zakres robot obgtych specyfikacj
B2.3  Roboty izolacyjne

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowezyte w niniejszej SSTaszgodne z obowgzujacymi Polskimi Normami i Ogokn
Specyfikacy Techniczi p. 1.5.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze zasad prowadzenia robot podano w Ogdlnej SpexyifiTechnicznej p.2.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania tych rob6t oraz ich zgodhdoz umowva, projektem
wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami zadeapcego realizagj umowy. Wprowadzanie jakichkolwiek
odstpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji zdzapcego realizagj umowy.



2. MATERIALY

gaz propan-butan

lepik asfaltowy bez wypetniaczy na goo

gwozdzie do betonu

Funcosil Hydro-Tiefgrund"

Piyty styropianowe EPS 100-038

piasek filtracyjny kwarcowy o granulacji 0,8-2,0 mm

polimerowo-asfaltowa papa zgrzewalna na osnowi@®g&niny poliestrowej

Roztwor asfaltowy do gruntowania

bentonitowa mata hydroizolacyjna VOLTEX

Ceresit CR 166

drewno opatowe

3. SPRZET

wyciag

wyciag jednomasztowy z nagem elektrycznym 0,5 t

ciagnik kotowy 37-50 KM

Samochéd skrzyn.do 5.0t (1)

srodek transportowy

przyczepa skrzyniowa 3,5 t

samocho6d samowytadowczy 5 t

piaskarnia do czyszczenia metalu

sprzarka powietrza przewma spalinowa 4-5 m3/min

3.1. 0Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.5b&y mazna
wykona przy wyciu dowolnego spktu i elektronarzdzi

3.2. Sprzt do niezkedny do wykonania Robot

Do prac montzowych mae by¢ uzyty sprzt i elektronargzdzia spetniajce wymagania..

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w Ogélnej Specyfikacji Tectmag p.6

4.2. Transport materiatow

Materiat i elementy mma przewoz dowolnymisrodkami transportu. Przewscy
materiat zabezpieczyprzed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

1. IZOLACJE - KOD CPV 45260000-7

1 Izolacje przeciwwilgociowe taw fundamentowych z pagrzewalnej -dwukrotne m2

2 Izolacje przeciwwilgociowe pionow&ian z papy zgrzewalnej - dwukrotne m2
analogia_13 10R*1,8

3 Czyszczenie strumieniow&sierne powierzchni zewnetrzngiany betonowej m2

4 Odgrzybianie powierzchrcian tatwo dosfpnych o pow. do 2 m2 z cegly przyyaiu m2
szczotek stalowych

5 Zagruntowanie powierzchni scian fundamentowych grafgm wzmacniajacym i m2
hydrofibizujacym Funcosil Hydro-Tiefgrund f-my "Remmers"

6 Izolowanie zewntrznychscian fundamentowych maVVOLTEX - bez naporu wody m2
gruntowej

7 Izolowanie fundamentéw mavVOLTEX - ptyty fundamentowe m2

8 Wykonanie ukoséw w naraikach wewrtrznych poziomych przyayciu zaprawy m
wodoszczelnej Ceresit CR166 - analogia

9 Izolacje cieplne i przeciwdzwkowe z ptyt STYRODUR GRUB.5CM poziome od spodu m2

konstr.na lepiku



Schody zaprojektowano na miejscu obecnie istoyeh schodéw. Pod ktérymi znajduje siolna przestrae
dostpna z drugiego poziomu piwnic. Inwestor rezygnujejzprzestrzeni, niedolzie mu ona dalej potrzebna.
W ramach remontu budynku jest przewidziane wykom&@olacji przeciw wilgociowej pionowsgian piwnicy.
Wykonanie tej izolacji po wykonaniu zaprojektowahyschodow bdzie nie maliwe. Dlatego w obgbie
projektowanych schodow +2,5m minimum izolacja tavipma by wykonana przed przygiieniem do
wykonywania schodow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Wymagania dla robot rozbiérkowych podano STiogjo
6.2 Zgodn&t z dokumentagjtechniczi

7.1. Ogolne zasady prowadzenia obmiaréw robét

Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robét podano goli®j Specyfikacji Technicznej p.8. Podstaw
dokonywania obmiaréw, okéljaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegélnyochyqi, jest
zahczony do dokumentaciji przetargowej przedmiar robét

7.2. Jednostki obmiarowe

1. IZOLACJE - KOD CPV 45260000-7

1 Izolacje przeciwwilgociowe taw fundamentowych z pagrzewalnej -dwukrotne m2

2 Izolacje przeciwwilgociowe pionow&ian z papy zgrzewalnej - dwukrotne m2
analogia_13 10R*1,8

3 Czyszczenie strumieniowsierne powierzchni zewnetrznigiany betonowej m2

4 Odgrzybianie powierzchrcian tatwo dosfpnych o pow. do 2 m2 z cegly przyyaiu m2
szczotek stalowych

5 Zagruntowanie powierzchni scian fundamentowych grafgm wzmacniajacym i m2
hydrofibizujacym Funcosil Hydro-Tiefgrund f-my "Remmers"

6 Izolowanie zewntrznychscian fundamentowych maVVOLTEX - bez naporu wody m2
gruntowej

7 Izolowanie fundamentéw maVOLTEX - ptyty fundamentowe m2

8 Wykonanie ukoséw w naraikach wewrtrznych poziomych przyayciu zaprawy m
wodoszczelnej Ceresit CR166 - analogia

9 Izolacje cieplne i przeciwdzwkowe z ptyt STYRODUR GRUB.5CM poziome od spodu m2

konstr.na lepiku

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Wszystkie roboty demontawe podlegaj zasadom odbiorom robét zanikaych.
Ptaci sk za roboty wykonane zgodnie z punkcie 5 i odebrar@zez Inspektora nadzoru.

S7ZCZEGOLOWA SPECYFIKACJATECHNICZNA



Tynki CPV 45410000-4

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiotspecyfikaciji
Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacphrecznej (SST)swymagani dotycgee realizacji
robdt tynkarskich.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Niniejsza specyfikacjadolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnattprzy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punktamth B2.1 do B2.9

1.3. Zakres robétobjetych specyfikacj
B2.4  Roboty tynkarskie

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe ayte w niniejszej SST aszgodne z obowizujacymi Polskimi Normami i Ogolln
Specyfikacy Techniczia p. 1.5.

1.5. Ogolnewymagania dotycce robét

Ogolne wymagania dotygee zasad prowadzenia robot podano w Ogdlnej SpewyifiTechnicznej p.2.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania tych robét oraz ich zgodhoz umowe projektem
wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami adeapcego realizagj umowy. Wprowadzanie jakichkolwiek
odstpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji zdzapcego realizagj umowy.

2. MATERIALY

piasek do zapraw

cement portlandzki zwykly bez dodatkéw 35

cement portlandzki z dodatkami 25

wapno suchogaszone

ciasto wapienne (wapno gaszone)

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyaee sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej p.5

3.2. Sprzt do niezledny do wykonania Robét

wyciag jednomasztowy z nagem elektrycznym 0,5 t

betoniarka wolnospadowa elektryczna

4. TRANSPORT

4.1. 0Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Techmig p.6

4.2. Transport materiatow
Transport materiatow rozbiorkiodkami transportu
Przewaacy materiat zabezpieczyprzed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT



1. TYNKI - KOD CPV 45410000-4

1 Gruntowanie powierzchni ceglanych,betonowych lydbyz widrowych nascianach i m2
stropach zapraawcementow

2 Tynki wewn.zwykte kat. [l wykonywecznie na podt.z cegly i pustakéw cegty i pustak@w m2
$cianach o pow.poditogi ponad 5 m2 - rapdwka - analog

3 Wykon.tynku uzupet.zwyk.kat.Ill na murach na podia cegiet lub betonowym na stykacl m

murow z dcieznic.,opask.,listwami i cokolik.podiog. - wsp.x2

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Wymagania dla robét rozbiérkowych podano Sdlogj.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady prowadzenia obmiaréw robot

Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robo6t podano goli@j Specyfikacji Techniczne p.8. Podsiaw
dokonywania obmiaréw, okékjaca zakres prac wykonywanych w ramac poszczegoélnychygio jest

zakczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot

7.2. Jednostki obmiarowe

1. TYNKI - KOD CPV 45410000-4

1 Gruntowanie powierzchni ceglanych,betonowych lydbyz widrowych nascianach i m2
stropach zapraaxcementow

2 Tynki wewn.zwykte kat. Il wykonywecznie na podt.z cegly i pustakdw cegly i pustak@w m2
scianach o pow.podtogi ponad 5 m2 - rapéwka - analog

3 Wykon.tynku uzupet.zwyk.kat.Ill na murach na padia cegiet lub betonowym na stykacl m

murow z dcieznic.,opask.,listwami i cokolik.podtog. - wsp.x2

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Wszystkie roboty demontawe podlegaj zasadom odbiorom robét zanikaych.
Ptaci sk za roboty wykonane zgodnie z punkcie 5 i odebrar@zez Inspektora nadzoru.

S7ZCZEGOLOWA SPECYFIKACJATECHNICZNA



Roboty betonowe CPV 45262300-4

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiotspecyfikaciji
Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacphrecznej (SST)swymagani dotycgee realizacji
rob6t betonowania.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Niniejsza specyfikacjadolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnatktprzy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punktamth B2.1 do B2.9

1.3. Zakres robétobjetych specyfikacj
B2.5 Roboty betonowe

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe ayte w niniejszej SST aszgodne z obowizujacymi Polskimi Normami i Ogolln
Specyfikacy Techniczia p. 1.5.

1.5. Ogolnewymagania dotycce robét

Ogolne wymagania dotygee zasad prowadzenia robot podano w Ogdlnej SpewyifiTechnicznej p.2.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania tych robét oraz ich zgodhoz umowe projektem
wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami adeapcego realizagj umowy. Wprowadzanie jakichkolwiek
odstpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji zdzapcego realizagj umowy.

2.MATERIALY

prety okragte do zbrojenia betonu gtadkiedo 6 mm

prety okragte do zbrojenia betonu gtadlkie 10-14 mm

Drut stal.okagly miekki fi 0,5-0,8mm

drut stalowy okigty

gwozdzie budowlane okgte gote

Beton zwykly B-20

deski iglaste obrzynane 19-25 mm kl.111

drewno na stemple iglaste nasycone

3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyaee sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.5

3.2. Sprzt do niezlrdny do wykonania Robét

wyciag jednomasztowy z nagem elektrycznym 0,5 t

betoniarka wolnospadowa elektryczna

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Techmeg p.6

4.2. Transport materiatéw
Transport materiatow rozbiorkiodkami transportu
Przewaacy materiat zabezpieczyprzed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT



1. ROBOTY BETONOWE KOD CPV 45262300-4

1 Deskowanie konstrukcji betonowej lablbetowejscian m2

2 Przygotowanie i montazbrojenia z pgtow stalowych gtadkich lubebrowanych ér. do 6 kg
mm

3 Przygotowanie i montazbrojenia z pgtow stalowych gtadkich lubebrowanych @r. 10-14 kg
mm

4 Uzupetnienie zbrojonyckcian z betonu monolitycznego - beton B-20 m3

Schody maj prost konstrukcg zelbetows wylewary na mokro. Ze wzgtu na gabaryty ,zaprojektowano
konstrukcje ptytowo tarczowo stupave belkami wzmacniagymi.

Konstrukcg zaprojektowano z betonu B30 W8 ,zbrojonaasfallIN gt. BSt-500, lub podobm Schody
posadowiono na ezinej -2,57m (zero przyie na poziomie zera budynku istnigggo) na 10cm warstwie
chudego betonu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Wymagania dla robot rozbiérkowych podano Sdliogj.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady prowadzenia obmiaréw robot

Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robo6t podano goli@j Specyfikacji Techniczne p.8. Podsiaw
dokonywania obmiaréw, okékajaca zakres prac wykonywanych w ramac poszczegoélnychygio jest

zahczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robét

7.2. Jednostki obmiarowe

1. ROBOTY BETONOWE KOD CPV 45262300-4

1 Deskowanie konstrukcji betonowej lablbetowejscian m2
2 Przygotowanie i montazbrojenia z pgtow stalowych gtadkich lubebrowanych ér. do 6 kg
3 rF?rrgygotowanie i montazbrojenia z pgtéw stalowych gtadkich lubebrowanych @r. 10-14 kg
4 Il:rJ];L]Jpemienie zbrojonyckcian z betonu monolitycznego - beton B-20 m3

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Wszystkie roboty demontawe podlegaj zasadom odbiorom robét zanikeych.
Placi sig za roboty wykonane zgodnie z punkcie 5 i odebran@zez Inspektora nadzoru.

SzCZEGOLOWASPECYFIKACJATECHNICZNA
Roboty murowe CPV 45262500-6

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI




1.1. Przedmiotspecyfikaciji
Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacphirecznej (SST)swymagani dotyczce realizacji
robét murarskich.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Niniejsza specyfikacjadolzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnatktprzy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punktamth B2.1 do B2.9

1.3. Zakres robétobjetych specyfikacj
B2.6  Roboty betonowe

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe ayte w niniejszej SST aszgodne z obowizujacymi Polskimi Normami i Ogolln
Specyfikacy Techniczi p. 1.5.

1.5. Ogolnewymagania dotycce robot

Ogolne wymagania dotygze zasad prowadzenia robot podano w Ogdlnej SpewyifiTechnicznej p.2.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania tych robét oraz ich zgodhoz umowg projektem
wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami adeapcego realizagj umowy. Wprowadzanie jakichkolwiek
odstpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji zdzapcego realizagj umowy.

2.MATERIALY

cegta budowlana petna

Zaprawa cementowa M-7

3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyaee sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.5

3.2. Sprzt do niezledny do wykonania Robét

wyciag jednomasztowy z nagem elektrycznym 0,5 t

betoniarka wolnospadowa elektryczna

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Techmeg p.6

4.2. Transport materiatéw

Transport materiatéw rozbidrkrodkami transportu
Przewaacy materiat zabezpieczyprzed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT
1. ROBOTY MUROWE - KOD CPV 45262500-6

1 Oktadanie (szpaldowaniégian i stupéw cegtami gr.1/2ceg. m2

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Wymagania dla robot rozbiérkowych podano Sdliogj.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady prowadzenia obmiaréw robot

Ogblne zasady dokonywania obmiaréw rob6t podano géli@j Specyfikacji Techniczne p.8. Podsiaw
dokonywania obmiaréw, okéljaca zakres prac wykonywanych w ramac poszczegoélnychyqio jest
zakczony do dokumentacji przetargowej przedmiar rob6t

7.2. Jednostki obmiarowe

1. ROBOTY MUROWE - KOD CPV 45262500-6

1 Oktadanie (szpaldowaniégian i stupéw cegtami gr.1/2ceg. m2

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Wszystkie roboty demontawe podlegaj zasadom odbiorom robét zanikeych.
Placi sig za roboty wykonane zgodnie z punkcie 5 i odebran@zez Inspektora nadzoru.

S7ZCZEGOLOWASPECYFIKACJATECHNICZNA
Robotyzelbetonowe CPV 45262300-4

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiotspecyfikaciji
Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacphirecznej (SST)swymagani dotyczee realizacji
robotzelbetonowych.



1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Niniejsza specyfikacjaduzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnalgtprzy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punktamth B2.1 do B2.9

1.3. Zakres robotobjetych specyfikagj
B2.7  Robotyzelbetonowe

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe zayte w niniejszej SST aszgodne z obowizujacymi Polskimi Normami i Ogoln
Specyfikacy Techniczi p. 1.5.

1.5. Ogolnewymagania dotycce robot

Ogolne wymagania dotygze zasad prowadzenia robot podano w Ogdlnej SpexyifiTechnicznej p.2.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania tych robét oraz ich zgoddoz umowe projektem
wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami adeapcego realizagj umowy. Wprowadzanie jakichkolwiek
odstpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji zdzapcego realizag umowy.

2. MATERIALY

prety okragte do zbrojenia betonu gtadliedo 6 mm

prety zebrowane 8-14 mm

prety zebrowane ponad 16 mm

drut stalowy okigty

gwozdzie budowlane olggte gote

Gwozdzie budowlane oligte gote

ttuczen kamienny niesortowany

Beton zwykly B-7,5

Beton zwykly B-30

deski iglaste obrzynane 32 mm kl.11I

deski iglaste obrzynane 38 mm k.11

deski iglaste obrzynane 25 mm k.11

woda

drewno oksgte na stemple budowlane

CERESIT CX-5

3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyaee sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.5

3.3. Sprzt do niezlgdny do wykonania Rob6t

réwniarka samojezdna 74 kW (100 KM)

walec statyczny samojezdny 10 t

wyciag

srodek transportowy

gictarka do pgtéw

nozyce do petéw

prosciarka do petow

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w Ogoélnej Specyfikacji Techmig p.6

4.2. Transport materiatow



Transport materiatow rozbiorkiodkami transportu
Przewaacy materiat zabezpieczyprzed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

1. ROBOTYZELBETOWE - KOD CPV 45262300-4

1 Podktady betonowe na podt.gruntowym m3
2 Podbudowa z kruszywa famanego - warstwa dolna b.gouzagszcz. 15 cm m2
3 Podbudowa z kruszywa tamanego - warstwa dolnakazdy dalszy 1 cm grub.po zgzcz. m2
4 Fundamentycianowo-ramowe - ptyta dolna - BETON B30 m3
5 Scianyzelbetowe proste gr.8 cm wys.do 3m m2
6 Scianyzelbetowe - dodatek zaidy 1cm rénicy grubscian m2
7 Stupyzelbetowe, prostaftne o wys.do 4m stos.desk.obw.do przekr.do 20onH80 m3
8 Belki i podcigi, stos.desk.obw.do przekr.do 16 - BETON B-30 m3
9 Schodyelbetowe, proste na ptycie gr.8 cm - BETON B-30 m2
10 Schodyelbetowe, - dodatek zaddy 1cm rénicy grub.ptyty - BETON B-30 m2
11 Zelbetowe plyty stropowe, gr.8cm ptaskie lukzelrach - BETON B-30 m2
12 Zelbetowe piyty stropowe, dachowe - dod.zalkd.cm rénicy grub.ptyty m2
13 Przygotowanie i montazbrojenia elem.budynkéw i budowli ¢pr gtadkie t
14 Przygotowanie i montazbrojenia elem.budynkéw i budowli ¢przebrowane t
15 Przygotowanie i montazbrojenia elem.budynkéw i budowli ¢przebrowane t
16 Mechaniczne przebijanie otworéwsaianach lub stropach z cegly o diugoprzebicia do 1 otw.

1/2 cegq. sr.rury do 25 mm Z WYPELNIENIEM ZAPRAWA CERESIT CX-5

Sciany te zostaty przewidziane jako oparcie nowggktowanych schodéw i dlatego nie powinny ulec
zniszczeniu w trakcje rozbidrki. Szczegoélnie zetanasciana naraona na parcie gruntu przy zdju gérnej
cze$ci schodéw mee ulec zniszczeniu dlatego przed rozbiérka powlnyiarozparta w poziomie stropu piwnicy
0 istniepca sciare budynku. Te dwigciany ceglane powinny lbyozebrane do poziomu posadowienia piyty
fundamentowej schodéw minus 10cm na chudziakesbdo rzdnej —2,87m. PozostatagéZ przestrzeni pod
starymi schodami musi Bbyasypana piaskiem grubym stabilizowanym cementdlosei 50kg na m3 piasku ,
zagszczanym warstwami max 20cm przy optymalnej wilgéth do poziomu posadowienia ptyty
fundamentowej schodéw to jest dednej —2,87m.

Konstrukcja schodow jest oparta na tych dwéahnach i palczona Zciana istniejcego budynku . Pa¢zenie
bedzie wykonane poprzez bolce #16 [=57cm .W miejsatigku konstrukcji z istnigfa sciana naley sku tynk
i oczysci¢ $ciang nawiercé otwory ®20 do geébokasci 33cm w rozstawie odpowiadaym rozstawowi pitow
zbrojeniowych. Bolce wkléiklejem ,Ceresit —Cx5”. Patzenie dotyczy ptyty fundamentowej gr.20cm
posadowionej na ezinej —2,77m , zbrojonej poprzecznie gddotem #12co 25cm i tak powinny by
rozstawione bolce. Drugim elementemgaalonym z istniejca $ciana jest ptyta spocznikowa gr.19cm nedreej
konstrukcyjnej —0,08m, zbrojona poprzecznieagdtotem #10co 10cm. W tym przypadku proponuge Si
wykona bolce w rozstawie co 20cm co dla drugiegetrTrzecim elementem pmizonym z istnigjca $ciam
sa stupy S-17i S-1"" z bolcami co 25¢cm.

Prosz zwréci uwag; na dwa stupy S-1 umieszczone Bathna zewatrzna istniejcych schodow.

Zwracam te uwag; na wreki o wymiarach 7,5cm na 21,5cm zaprojektowane wigpczsci sciany
zewretrznej i zewnrtrznych stronach belek B-1 i B-2. \&ki te zaprojektowano w celu umieszczenia tam
balustrady szklanej. Balustradedzie mocowana dgelbetusrubami za pérednictwem przektadek. Zwracam
jednak uwag ze odksztalcaln&@ szkta na zimno jest znikoma. Dlatego pionagwi@na wigki musi by
wykonana idealnie ptasko i w pionie. Proba dopasoavtafli szklanej do nie ptaskiégiany skaczy sk
niepowodzeniem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Wymagania dla robét rozbiérkowych podano Sdlogj.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady prowadzenia obmiarow robot

Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robo6t podano goli@j Specyfikacji Techniczne p.8. Podsiaw
dokonywania obmiardw, okélajaca zakres prac wykonywanych w ramac poszczegodlnychy@io jest



zahczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robét

7.2. Jednostki obmiarowe

1. ROBOTYZELBETOWE - KOD CPV 45262300-4

1 Podktady betonowe na podt.gruntowym m3
2 Podbudowa z kruszywa famanego - warstwa dolna b.gouzagszcz. 15 cm m2
3 Podbudowa z kruszywa tamanego - warstwa dolnakazdy dalszy 1 cm grub.po zgzcz. m2
4 Fundamentycianowo-ramowe - ptyta dolna - BETON B30 m3
5 Scianyzelbetowe proste gr.8 cm wys.do 3m m2
6 Scianyzelbetowe - dodatek zaidy 1cm rénicy grubscian m2
7 Stupyzelbetowe, prostaftne o wys.do 4m stos.desk.obw.do przekr.do 20onE80 m3
8 Belki i podcigi, stos.desk.obw.do przekr.do 16 - BETON B-30 m3
9 Schodyelbetowe, proste na ptycie gr.8 cm - BETON B-30 m2
10 Schodyelbetowe, - dodatek zaddy 1cm rénicy grub.ptyty - BETON B-30 m2
11 Zelbetowe plyty stropowe, gr.8cm ptaskie lukzelrach - BETON B-30 m2
12 Zelbetowe piyty stropowe, dachowe - dod.zalkd.cm rénicy grub.ptyty m2
13 Przygotowanie i montazbrojenia elem.budynkéw i budowli ¢pr gtadkie t
14 Przygotowanie i montazbrojenia elem.budynkéw i budowli ¢przebrowane t
15 Przygotowanie i montazbrojenia elem.budynkéw i budowli ¢przebrowane t
16 Mechaniczne przebijanie otworéwsaianach lub stropach z cegly o diugoprzebicia do 1 otw.

1/2 cegq. sr.rury do 25 mm Z WYPELNIENIEM ZAPRAWA CERESIT CX-5

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Wszystkie roboty demontawe podlegaj zasadom odbiorom robét zanikaych.
Pfaci si¢ za roboty wykonane zgodnie z punkcie 5 i odebran@zez Inspektora nadzoru.

S7CZEGOLOWASPECYFIKACJATECHNICZNA
Roboty kamieniarskie CPV 45262510-9

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiotspecyfikaciji
Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacphirecznej (SST)swymagani dotyczce realizacji
robét kamieniarskich.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Niniejsza specyfikacjaduzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnalgtprzy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punktamth B2.1 do B2.9

1.3. Zakres robotobjetych specyfikagj
B2.8  Roboty kamieniarskie

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe zayte w niniejszej SST aszgodne z obowizujacymi Polskimi Normami i Ogoln
Specyfikacy Techniczi p. 1.5.

1.5. Ogolnewymagania dotycce robot

Ogolne wymagania dotygeze zasad prowadzenia rob6t podano w Ogoélnej SpeayifiTechnicznej p.2.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania tych robét oraz ich zgoddoz umowe projektem
wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami adeapcego realizagi umowy. Wprowadzanie jakichkolwiek
odstpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji zdzapcego realizag umowy.

2. MATERIALY



prety okragte 6-10 mm ze stali nierdzewnej 3H13(grupa st)i 9

szelak

stopnie kamienne blokowe granit Strzegom szer.3§wh.10cm

pityty kamienne granit Strzegom grub.5cm

cement portlandzki z dodatkami 25

zaprawa cementowa na biatym cemencie m 80

ztomscierny

3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyaee sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej p.5

3.4. Sprzt do niezlgdny do wykonania Rob6t
|wyciag

4. TRANSPORT

4.1. 0Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w Ogoélnej Specyfikacji Techmig p.6

4.2. Transport materiatow
Transport materiatow rozbidrkiodkami transportu
Przewaacy materiat zabezpieczyprzed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

1. ROBOTY KAMIENIARSKIE - KOD CPV 45262®-9

1 Stopnie proste blokowe o przekr.do 0.06 m2 gratnzegom m

2 Posadzki petne gr.do 5 cm z elem.prostokstos.dtug.obw.ptyt do pow.do 10 m/m2 + gre m2
Strzegom

3 Oktadzinyscian i pilastrow z ptyt prostai.o stos.dt.obw.elem.do pow.do 8m/m2 i gr. 5 cr m2

Ptaszczyzny poziome - spoczniki wylazone kameniem naturalnym o grébicd cm. Rozmiary blokéw

kamiennych wg. rysunku warsztatowego. Bloki mocosvea konstrukcjrelbetowej za pomackleju
montazowego. Grubé&t od 1,5 -2 cm.

Przed betonowaniem nale utozy¢ kabl grzewczy wg. projektu elektrycznego i ryarsztatowych.
W spoczniku gtéwnym znajdujeestagkbienie na wycieraczksystemow 195 x 125 cm. wg. detalu-rys. Nr 8.
Ptaszczyzna pionowa schodow od strony ul. Malczesgskwykaiczona piaskowcem z charekterystycznym

elementem detalu kamieniarskiego. Frez o szercrd,Ba catej diugei schodow wg. Rys. Nr 8 (detal oktadziny
kamiennej).

W projekcie zaprojektowano wieszanie kamienia reesyie kotew, a w gornej €i nalezy przyklei kamien

na klej montaowy. Kamiex powinien by hydrofobizowany i zabezpieczony antigrafiti. Zgpkiowano te 15
cm. Cokot granitowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Wymagania dla robét rozbiérkowych podano Sdlogj.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady prowadzenia obmiarow robot
Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robo6t podano goli@j Specyfikacji Techniczne p.8. Podsiaw
dokonywania obmiardw, okékajaca zakres prac wykonywanych w ramac poszczegodlnychy@io jest



zahczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robét

7.2. Jednostki obmiarowe

1. ROBOTY KAMIENIARSKIE - KOD CPV 45262®-9

1 Stopnie proste blokowe o przekr.do 0.06 m2 gratn#egom m

2 Posadzki petne gr.do 5 cm z elem.prostokstos.dtug.obw.ptyt do pow.do 10 m/m2 + gre m2
Strzegom

3 Oktadzinyscian i pilastréw z plyt prostak.o stos.dt.obw.elem.do pow.do 8m/m2 i gr. 5 cr m2

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Wszystkie roboty demontawe podlegaj zasadom odbiorom robét zanikaych.
Placi sig za roboty wykonane zgodnie z punkcie 5 i odebran@zez Inspektora nadzoru.

S7CZEGOLOWASPECYFIKACJATECHNICZNA
Roboty kowalskalusarski CPV 45340000-2

1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiotspecyfikaciji
Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacphirecznej (SST)swymagani dotyczee realizaci
robét kowalskaslusarskich.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Niniejsza specyfikacjaduzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnalgtprzy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punktamth B2.1 do B2.9

1.3. Zakres robotobjetych specyfikag
B2.9  Roboty kowalskdtusarskie

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe zayte w niniejszej SST aszgodne z obowizujacymi Polskimi Normami i Ogoln
Specyfikacy Techniczi p. 1.5.

1.5. Ogolnewymagania dotycce robot

Ogolne wymagania dotygze zasad prowadzenia robot podano w Ogdlnej SpewyifiTechnicznej p.2.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania tych robét oraz ich zgoddoz umowe projektem
wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami adeapcego realizagi umowy. Wprowadzanie jakichkolwiek
odstpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji zdzapcego realizag umowy.

2.MATERIALY

balustrada ze stali nierdzewnej wypelniona szkleapiecznym

WYCIERACZKA EMCO Z WYPELNIENIEM

Zaprawa cementowa M-12

drzwi drewniane dwuskrzydiowe przesuwane-kompletne

3. SPRZET



3.1. Ogdlne wymagania dotyaee sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej p.5

3.5. Sprzt do niezlgdny do wykonania Rob6t

wyciag

srodek transportowy

spawarka elektryczna wiraga 300 A

4. TRANSPORT

4.1. 0Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Techmig p.6

4.2. Transport materiatow

Transport materiatow rozbiorkiodkami transportu
Przewaacy materiat zabezpieczyrzed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

1. ROBOTY KOWALSKO+SLUSARSKIE - KOD CP%5340000-2

1 Balustrady schodowe ze stali nierdzewnej z wypelei® szklem bezpiecznym m
2 Dostarczenie i montaz konstrukcji daszku z wypeligim szklanym kpl
3 Dostarczenie i montaz platformy dla niepetnosprasintyp Vimec A20 200 kpl
4 Drzwi drewniane w przesuwne fabrycznie wykaone m2
5 Ulozenie wycieraczki systemowej EMCO szt.
BALUSTRADA

Zaprojektowano balustradze szkta hartowanego o gr. 19 mm., osadzonegodelistalowych elementach
dociskajcych o gr. 12 m kady, wg. Detalu A. Zastosowaruuby sciskapce ponkej tafli szklanej poprzez
element dystansowy na przemiennie z kotwami HILBktaojpcymi balustrad do scianyzelbetowe;j.
Pochwyt balustrady wykonany ze stali kwasoodpommejcowany do szkila za pomp@uby dociskowe;.
Wszystkie elementy stalowe zdydtansowane 5mm. @#izcz materiatu EPDM, odpornego na warunki
atmosferyczne w taki sposéb aby pazajapezenia sciskapce.

DASZEK
Daszek wykonany na podkonstrukcji stalowej wspgrzzoczepionymi taflami szkta.
W projekcie architektonicznym przyp zero na poziomie podtogi parteru .
Zgodnie z 4 zasad mocowanie daszeka znajduje sa poziomi 4.20 .
Daszek zamocowany jest do konstrukcji budynku ngod rys. Konstrukcyjnym PW-K06 oraz getnik nr 1
do projektu konstrukciji.
Tafle szklane o wym. 990/3597 oraz 1195/3597 o gfwilx12mm z wklejon podwdjr folia. Klasa
bezpieczastwa dla szkta P2. Szklo mleczne lub przezrocayst@ormy EN356.
Tafle zostan przytwierdzone do elementu wsporczego za pamaamocowa punktowych wg systemu firmy
NOVAGLAS.
Wsystkie elementy stalowe daszku zabezpiéengkorozyjnie zgodnie z wytycznymi konstrukcyjnywi
systemie ICOSIT EG firmy SIKA w kolorze ral 7042.
Daszek wyposano w rynr, ktdra jest jednoczaie elementem siacym do zamocowaniadwietlenia zgodnie
z rys 8A. Daszek posiada réwnikratke sniegowg rys 8.

Qiwietlenie jest wiczane wdé¢znikiem zmierzchowym przymocowanym do elewacji idy:

Rur spustow rynny naley podhczy¢ do istniejicej instalacji deszczowej budynku.
Rynna wyl@ona jest blachcynkowo-tytanow . Wraz z éwietleniemrynna tworzy panel, ktéry w cédo
zostanie przykicony do blachownicy (element 8 ) przyspawanej dpomsika stalowego (element 2) patrz
rys.8a detal D. Nad daszkiem przewidziano obg@bklachy cynkowo-tytanowej, wkat przykrecoms do
ptaszczyznycuiany budynku na poziomie 4,36 m .
Projektant dopuszcza zmiane daszku na etapie wylkaayan zgodnie z rysunkami specjalistycznej firmy
zajmupcej sk konstrukcjami z zastosowaniem szkia .
Przyktadowy projekt firmy NOVAGLAS zatzono do opracowania.



DRZWI

W projekcie przewidziano poszerzenie drzwidg@wych zgodnie z rys 8B. Istnigly otwor rozkuto po 15 cm
z kazdej strony.

Skrzydta drzwi zaprojektowano zgodnie z rys10 omsagsunkami warsztatowymi wykonawcy.

Skrzydta drzwi nalgy wykon& z drewna egzotycznego impregnowanegaieniowo w autoklawie. Do
otwierania drzwi zastosowano system firmy DORMAt@mat ED200 wraz z zestawem czujnkow i
fotokomérek. Drzwi zostanzamontowane w wewirznym licusciany, takze po otwarciu skrzydto wychylagsi
0 50 cn. Na zewirz nie stwarzajc zagraenia dla aytkownikdw.

Portal drzwiowy zostanie wyiony kamieniem naturalnym w taki sposob jak przediennizacy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Wymagania dla robét rozbiérkowych podano Sdlogj.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady prowadzenia obmiaréw robot

Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robo6t podano goli@j Specyfikacji Techniczne p.8. Podsiaw
dokonywania obmiaréw, okékjaca zakres prac wykonywanych w ramac poszczegoélnychygio jest
zahczony do dokumentaciji przetargowej przedmiar robét

7.2. Jednostki obmiarowe

1. ROBOTY KOWALSKO+SLUSARSKIE - KOD CP%5340000-2

1 Balustrady schodowe ze stali nierdzewnej z wypelei@ szklem bezpiecznym m
2 Dostarczenie i montaz konstrukcji daszku z wypeligisn szklanym kpl
3 Dostarczenie i montaz platformy dla niepetnosprasimtyp Vimec A20 200 kpl
4 Drzwi drewniane w przesuwne fabrycznie wykaone m2
5 Ulozenie wycieraczki systemowej EMCO szt.

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Wszystkie roboty demontawe podlegaj zasadom odbiorom robét zanikaych.
Ptaci sk za roboty wykonane zgodnie z punkcie 5 i odebrar@zez Inspektora nadzoru.



