OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH(ST)

Zestawienie specyfikacji

I. Specyfikacja Ogolna
Temat:
MODERNIZACJA SCHODOW ZEWN ETRZNYCH ORAZ DASZKA PRZED
WEJSCIEM DO BUDYNKU POLSKIEGO RADIA
W AL. NIEPODLEGLO SCI 77/85 W WARSZAWIE

Inwestor:

Polskie Radio S.A. Warszawie
Biuro Administracyjne

AL. NIEPODLEGLOSCI 77/85

Il. Specyfikacje Szczego6towe

IEL. Instalacje elektryczne

IE1.1  Uzupelnianie rozdzielnicy
IE1.2 Instalacje elektryczne wewgtrzne
IE1.3 Instalacje elektryczne zegtrene
IE1.4 Oprawy éwietleniowe

IE1.5 Badaniai pomiary

OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. Okrélenie przedmiotu zamowienia
MODERNIZACJA SCHODOW ZEWN ETRZNYCH ORAZ DASZKA PRZED
WEJSCIEM DO BUDYNKU POLSKIEGO RADIA
W AL. NIEPODLEGLO SCI 77/85 W WARSZAWIE

INWESTYCJA

SIEDZIBA POLSKIEGO RADIA S.A. WARSZAWA
AL.NIEPODLEGLOSCI 77/85

12 Uczestnicy procesu inwestycyjnego

1) Zamawiajcy Polskie Radio S.A.

2) Instytucja finansujca inwestygj Polskie Radio S.A.
3) Organ nadzoru budowlanego

4) Wykonawca

5) Zarzdzapcy realizacy umowy Polskie Radio S.A.
6) Przyszly uytkownik Polskie Radio S.A.

13 Charakterystyka przedsiziecia
1.3.1 Przeznaczenie obiektéw i rogeanie funkcjonalno-tytkowe
-dostosowanie do aktualnych wymogéwyarbdudowlanego
-stworzenie natiwosci wejscia dla 0s6b niepetnosprawnych
-wpisanie siw sposéb spojny, nieingengly w historyczny charakter obiektu
-zapewnieniezytkownikom maksimum wygody i komfortu
-wytworzenie elementu nowoczesnego jaasgo do czasu, w ktoryayjemy

PARAMETRY TECHNICZNE



Pow. Zabudowy. 54,5 m2

Kubatura 1350 m3
poz. Posdowiéa -2,77 wzglndem zera bud.
wysieg daszka 3.75m

pow. podcienia pod daszkiem 35,3 m2

1.3.2 Ogoélny zakres robot
Zakres prac obejmuje modernizacyjnych schodow,kdaszklanego, poszerzenia drzwi,
tablicy informacyjnej oraz @vietlenia przy wejciu do budynku polskiego radia Al. Niepodlegio77/85 1.
Zakres rob6t przewidziany do wykonania w poszczegeil zadaniach i obiektach
IEL. Instalacje elektryczne
IE1.1  Uzupetnianie rozdzielnicy
IE1.2 Instalacje elektryczne wewgtrzne
IE1.3 Instalacje elektryczne zewirene
IE1.4 Oprawy éwietleniowe
IE1.5 Badaniai pomiary

1.4 Dokumentacja techniczna oltegaca przedmiot zaméwienia i stanaea podstawdo
realizacji robét

141  Spis projektéw i rysunkdéw wykonawczych
142 Spis szczegdtowych specyfikacji technicznych

Wykaz innych dokumentacji mgjych wplyw na realizagjinwestycji
144  Zgodné&t robdt z dokumentagjtechnicza

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdk@rac i ich zgodn& z dokumentagj kontraktovws i techniczn,
specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zatizapcego realizagj umowy.

Wykonawca jest zobowkany wykonywdé wszystkie robotyscisle wedtug otrzymanej dokumentacji
technicznej. Ji jednak w czasie realizacji robét ola sk, ze dokumentacja projektowa dostarczona przez
zamawiajcego wymaga uzupetniewvykonawca przygotuje na wtasny koszt nigdibe rysunki i przedioy je w
czterech kopiach do akceptacji zatzapcemu realizagj umowy.

2. Prowadzenie robot
2.1  Ogolne zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z umow i Sciste przestrzeganie
harmonogramu rob6t oraz za jdkozastosowanych materiatdw i wykonywanych Robét,icta zgodnéé z
projektem wykonawczym, wymaganiami specyfikacjihigicznych i programu zapewnienia jakp projektu
organizacji robét oraz poleceniami zgzapcego realizag umowy.

Wykonawca ponosi odpowiedziak®o za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczeni* wW&ei
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami ¢dreymi okreélonymi v dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez zargzapcego realizacji umowy.

Nastpstwa jakiegokolwiek ledu spowodowanego przez wykonawe wytyczeniu wyznaczeniu robét,
jesli wymaga tego ledzie zaradzapcego realizagj umowy, zosta; poprawione przez wykonawcna wtasny
koszt. Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyzemia wysokéci przez zargdzapcego realizagj umowy nie
zwalnia wykonawcy oc odpowiedzialfw za ich doktadn&.

Wykonawca zatrudni uprawnionego ge@detodpowiednim wymiarze godzin pracy, ktory v rap@trzeby kdzie
stzyt pomoa zaradzapcemu realizagj umowy przy sprawdzania lokalizacji igdnych wyznaczonych przez
wykonawe;.

Stabilizacja sieci punktéw odwzorowania zaioej przez geodetedzie zabezpieczony; przez wykonawc
zas w przypadku uszkodzenia lub usgnia punktéw przez persemvykonawcy, zostapone zatéone ponownie na
jego koszt, rownizw przypadkach gdy robot; budowlane wymadgelh usunicia. Wykonawca w odpowiednim czasie
powiadomi o potrzebie ich usugia i bkedzie zobowizany do przeniesienia tych punktéw.

Odprowadzenie wody z terenu budowy i odwodnienikappw naley dc obowiazkéw wykonawcy i
uwaza Sk, ze ich koszty zostaly uwzgdnione w kosztach jednostkowych pozostatych robot.

Decyzje zargdzapcego realizagj umowy dotyczace akceptacji lub odrzuceni; materiatéw i elementéw
robot kxda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie gkmg wykonawczym i szczego6towych
specyfikacjach technicznych, a tekw normach wytycznych wykonania i odbioru rob&tzyPpodejmowaniu




decyzji zaradzapcy realizacji umowy uwzgbnia wyniki bada materiatow i jakéci robdt, dopuszczalne
niedoktadné¢ normalnie wystpujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswliadczenia; przeszioi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywage na rozwzam kwestk.

Polecenia zartlzapcego realizagi umowy keda wykonywane nie p#niej niz v czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawpod grdba wstrzymania robét. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie wykonawca.

2.2  Teren budowy

Budynek Polskiego Radia usytuowany jest przy adphilegtéci 77/85 w Warszawie. Przez termin Teren
budowy rozumié nalezy rozumie obszar wyznaczony przez zamawgago wewatrz budynku. Wykonawca jest
zobowizany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieiawaalizacji zamoéwieniazalo zakdéczenia i odbioru
koncowego rob6t. W czasie wykonywania rob6t Wykonadastarczy, zainstakyj bedzie utrzymywad wszystkie
tymczasowe uggzenia zabezpieczag. Fakt przyapienia do robdt Wykonawca obw publicznie przed ich
rozpoczciem w sposob uzgodniony z Zamawigim oraz przez umieszczenie, w miejscacticieh uzgodnionych
przez zamawiagego tablic informacyjnych, ktorych #ebedzie zatwierdzona przez Zamavieggo.

Tablice informacyjne dala utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez okres realizacji robét. Vetide
koszty wynikagce z zapis6w niniejszego punktu nie podlggaircbnej zaptacie i przyjmuje size @
skalkulowane w ofercie Charakterystyka terenu budow

Zakres prac obejmuje modernizacyjnych schodow,kdaszklanego, poszerzenia drzwi,

tablicy informacyjnej oraz @vietlenia przy wejciu do budynku polskiego radia Al. Niepodlegio77/85 1.
Zakres robot przewidziany do wykonania w poszczegdi zadaniach i obiektach.

Specyfikacja obejmuje zasilenie opraswietleniowych i innych odbioréw w rejonie schodfwey wegciu
gtébwnym do budynku Polskiego Radia przy ul. Niegggihsci w Warszawie.

2.2.2  Przekazanie terenu budowy
Zamawiajcy protokolarnie przekazuje wykonawcy teren budewgzasie i na warunkach oktenych w
ogolnych warunkach umowy p.3W czasie przekazangmtezamawiagy przekazuje wykonawcy:
1) dokumentacje techniczmokreslona w p. 1.4
2) kopig decyzji o pozwoleniu na budew
3) kopie uzgodnié i zezwolé uzyskanych w czasie przygotowywania robét do zagji przez zamawiagego
dla umaliwienia prowadzenia robot

2.2.3  Ochrona i utrzymanie terenu budowy

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremplacu budowy oraz wszystkich materiatéw i elemanté
wyposaenia uytych do realizacji robét od chwili rozpogzda do ostatecznego odbioru rob6t. Przez caty keeso
urzadzenia lub ich elementyeta utrzymane w sposo6b satysfakcjommyj zaradzahcego realizagj umowy. Maze
on wstrzyma realizacg robot jéli w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swowizki konserwacyjne.

W trakcie realizacji rob6t wykonawca dostarczynsaluje i utrzyma wszystkie niegine, tymczasowe
zabezpieczenia ruchu i udzenia takie jak: bariery, sygnalizacjuchu, znaki drogowe etezeby zapewrd
bezpieczéstwo catego ruchu kotowego i pieszego. Wszystkiakzndrogowe, bariery i inne wdzenia
zabezpieczape musz by¢ zaakceptowane przez zadzapcego realizag umowy.

Wykonawca hdzie take odpowiedzialny do czasu zakaenie rob6t za utrzymanie wszystkich reperéow
i innych znakéw geodezyjnych istmiejch na terenie budowy i w razie ich uszkodzenia zniszczenia do
odbudowy na whasny koszt.

Przed rozpoazxiem robdt wykonawca poda ten fakt do wiadéonaainteresowanychzytkownikéw
terenu w sposob ustalony z zatzapcym realizaci umowy. Wykonawca umiei, w miejscach i iléciach
okreslonych przez zamdzapcego, tablice podage informacje o zawartej umowie zgodnie z rozpdzeniem z
15 grudnia 1995 wydanym przez Ministra GospodarkeBtrzennej i Budownictwa.

2.2.4  Ochrona wtasioi i urzadzen
Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochgdstniepcych instalacji naziemnych i podziemnych agdzen
znajdupcych sé w obrebie placu budowy, takich jak ruragi i kable etc. Przed rozpogdem robét wykonawca



potwierdzi u odpowiednich wladz, ktore sa. $cigielami instalacji i uradzen, informacje podane na planie
zagospodarowania terenu dostarczonym przez zamaefs. Wykonawca spowodujeeby te instalacje i
urzadzenia zostaty wkiwie oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzewignakcie realizacji roboét.

W przypadku, gdy wyspi konieczné¢ przeniesienia instalacji i wdzeh podziemnych w granicach
placu budowy, Wykonawca ma obaaek poinformowdé zarzdzapcego realizagi umowy o zamiarze
rozpoczcia takiej pracy.

Wykonawca natychmiast poinformuje zagizapcego realizagi umowy o kadym przypadkowym
uszkodzeniu tych uszizen lub instalacji i lkdzie wspotpracowat przy naprawie udzietawszelkiej maliwej
pomocy, ktéra mze by potrzebna dla jej przeprowadzenia.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek szkody, spowa@ne przez jego dzialania, w
instalacjach naziemnych i podziemnym pokazanychplamie zagospodarowania terenu dostarczonym przez
Zamawiagcego.

225 Ochrondrodowiska w trakcie realizacji robot

W trakcie realizacji robét wykonawca jest zobgmeiny znd i stosowa sie do przepiséw zawartych we
wszystkich regulacjach prawnych w zakresie och&aglowiska. W okresie realizacji, do czasu zaaenia robét,
wykonawca kdzie podejmowat wszystkie sensowne kradby stosowéasie do wszystkich przepiséw i
normatywéw w zakresie ochrodgodowiska na placu budowy i poza jego terenem,aérikiatar szkodliwych
dla innych jednostek wysbujacych na tym terenie w zakresie zanieczysigchatasu lub innyct czynnikéw
powodowanych jego dziatalécia.

2.2.6  Zapewnienie bezpiedmtwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budew bedzie utrzymywal wyposanie konieczne dl; zapewnienia
bezpieczéstwa. Zapewni wypogania w uradzenia socjalne, oraz odpowiedni wyposgie i odzie wymagan
dla ochronyzycia i zdrowia personelu zatrudnionego n; placudwd Uwaza sk, ze koszty zachowania
zgodndci z wspomnianymi powke przepisami bezpieczstwa i ochrony zdrowiaasnvliczone w cea umowrs.

Wykonawca kdzie stosowat gi do wszystkich przepisow prawnych obamijacy cl w zakresie
bezpieczastwa przeciwpgarowego. Bdzie stale utrzymywat wyposgani* przeciwpagarowe w stanie gotowsoi,
zgodnie z zaleceniami przepiséw bezpiést®; przeciwpaarowego, na placu budowy, we wszystkich
urzadzeniach maszynach i pojazdacl oraz pomieszczeniaeyazynowych. Materialy tatwopalnecda
przechowywane zgodnie ; przepisami przeciggrowymi, w bezpiecznej odledla od budynkéw i sktadowisk, v
miejscach niedogpnych dla osob trzecich. Wykonawcadhie odpowiedzialny za wszelki* straty powstate w
wyniku pazaru, ktéry mogitby powstaw okresie realizacji robét lub zosta spowodowarsep ktéregokolwiek z
jego pracownikow.

Uzycie materiatdw, ktdre wplywaj na trwate zmianys$rodowiska, ani materiatdbw emitigych
promieniowanie w iléciach wyzszych nk zalecane w projekcie niexdizie akceptowane. Jakikolwiek materiaty z
odzysku lub pochodze z recyklingu i mage by uzyte do rob6t musgby¢ paswiadczone przez odpowiednie
urzedy i wtadze jako bezpieczna ddeodowiska. Materiaty, ktéreasniebezpieczne tylko w czasie budowy (a po
zakaczeniu budowy ich charakter niebezpieczny zanika, materialy pylce) mog by¢ dozwolone, pod
warunkiem, ze leda spetnione wymagania techniczne dotyer ich wbudowania. Przeuzyciem takich
materialdw Zamawiagy musi uzyskéaaprobat od odpowiednich wtadz: administracjifsiwowej, j&li wymagap
tego odpowiednie przepisy.

2.3.  Projekt organizacji i robét wraz z towazgymi dokumentami
23.1  Przygotowanie dokumentow wchadygch w sktad projektu organizacji robot
Zgodnie z umow (p.4.6.2), w ramach prac przygotowawczych, przegshapieniem
do wykonania zasadniczych robd6t, wykonawch mbowhzany do opracowania przekazania
zaradzapcemu realizagj umowy do akceptaciji nagtujacych dokumentow:
1) projekt organizacji robét,
2) szczegobtowy harmonogram robét i finansowania,
3) plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia,
4) program zapewnienia jaka.

2.3.2  Projekt organizacji i robot
Opracowany przez wykonaw@rojekt organizacji rob6t musi bydostosowany dc charakteru i zakresu
przewidywanych do wykonania robét. Ma on zapeéwraplanowana sposéb realizacji robét, w oparciasnhy



techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktére zapewrgalizacg robét zgodnie z dokumentacjprojektovs,
specyfikacjami technicznymi instrukcjami zadzapcego realizagi umowy oraz harmonogramem robot.
Powinien zawier&

organizac wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenibot

projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy

organizacg ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drdg

wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne

wykaz oséb odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczeg6linycl

elementow robot

2.3.3  Szczegobtowy harmonogram robét i finansowania

Szczeg6towy harmonogram rob6t i finansowania musizgledniat uwarunkowani< wynikace z
dokumentacji projektowej ustadlezawartych w umowie. Mdiwosci przerobow< wykonawcy w dziedzinie robot
budowlanych i montaowych, kolejné¢ robot oraz sposéb? realizacji winny zapeéwmikonanie rob6t w terminie
okreslonym w umowie.

Na podstawie dyrektywnego harmonogramobdét wykonawca przestaw zadzapcemu
realizacy umowy do zatwierdzenia szczegotowy harmonogramtrptatndgci, opracowany zgodnie z
wymaganiami warunkéw umowy. Harmonogram winien vigra przedstawiaw etapach tygodniowych
proponowany posgp rob6t w zakresie gtdwnych obiektow i zad@ntraktowych.

Zgodnie z postanowieniami umowy harmonogragdzie w miag potrzeb korygowat w trakcie realizacji
robét.

2.3.4  Program zapewnienia bezpietsteva i ochrony zdrowia

W trakcie realizacji rob6t wykonawcadrie stosowat gido wszystkich obowgzujacych przepiséw i wymagaw
zakresie bezpiecastwa i ochrony zdrowia. W tym celu, w ramach preaygotowawczych do realizacji robot,
zgodnie z wymogami ustawy - Prawo budowlane jebbaiazany opracowai przedstawé do akceptaciji
zaradzapcemu realizagj umowy, program zapewnienia bezpietsteva i ochrony zdrowia. Na jego podstawie
musi zapewrd, zeby personel nie pracowat w warunkach, ktéreisbezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie
spetniaj odpowiednich wymagasanitarnych.

2.3.5 Program zapewnienia jdkd
Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za jakoobdt. W tym cwelu przygotuj" program zapewnienie
jakosci i uzyska jego zatwierdzenie przez zglzapcego realizacji umowy. Program zapewnienia jakbedzie
zawierak:
a) czs$¢ 0golm opisupca:
system (spos6b i proce@liproponowanej kontroli i sterowania jdkg wykonywanych robét,
wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego  lub
wytypowanego do wykonania badaleconych przez wykonaw)k; sposéb oraz forengromadzenia
wynikéw bada laboratoryjnych, zapis pomiaréw, ustawienia hatzmow steragych, a take
wyciaganych wnioskéw zastosowanych korekt wepste technologicznym, proponowany sposéb
forme przekazywania tych informaciji zadzapcemu realizagj umowy;
b) czs¢ szczegdtow opisupca dla kadego asortymentu robot:
wykaz maszyn i urdlzer stosowanych na budowie z ich parametrami techypinzoraz wyposzeniem
w mechanizmy do sterowania i adzenia do magazynowania zatadunku materiatow.
sposob zabezpieczenia i ochrony materiatow adzeh przed utrat ich wiasciwos¢ w czasie transportu
i przechowywania na budowie
sposob i procedgrpomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwoi¢ bada, pobieranie probek legalizacja i
sprawdzanie ugdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw,
wytwarzanie mieszanek i wykonywanie poszczegoélrgiementow robot, sposob pgsbwania z materiatami i
robotami nie odpowiadagymi wymaganiom umowywV przypadku gdy wykonawca posiada certyfikat 1S@L90
jest zobowjzany do opracowania programu i planu zapewnieniagei zgodnie z wymaganiami certyfikatu

2.4 Dokumenty budowy 2.4.1
Dziennik budowy
Dziennik budowy jest obowrujacym dokumentem budowy prowadzonym przez kierowracbudowy



na biegaco, zaréwno dla potrzeb zamawiieggo jak i wykonawcy w okresie od chwili formalnegzekazania
wykonawcy placu budowyzado zak@éczenia robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za @deenie dziennika
budowy zgodnie z obowzujacymi przepisami (Rozpogdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 19.11.01). B3pdo
dziennika budowy dda czynione na bigco i powinny odzwierciedlapostp robot, stan bezpiecastwa ludzi i
budynkéw oraz stan techniczny i wszystkie kwestveazane z zargdzaniem budow

Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawéefago da¢, nazwisko i stanowisko oraz podpis
osoby, ktéra go dokonuje. Wszystkie zapisy powibgg czytelne i dokonywane w pardku chronologicznym
jeden po drugim, nie pozostawdajpustych midzy nimi, w sposéb unienatiwiajacy wprowadzanie pdiejszych
dopiskow.

Wszystkie protokoty i inne dokumenty zetrane do dziennika budowy powinny ¢bprzejrzyicie
numerowane, oznaczane i datowane przez zaréwnonayk® jak i zaradzapcego realizagj umowy.

W szczegolnéci w dzienniku budowy powinny Byzapisywane nagbujace informacje:

data przejcia przez wykonawgplacu budowy;

dzien dostarczenia dokumentacji projektowej przez zampoggo;

zatwierdzenie przez zaidzapcego realizagj umowy dokumentéw wymaganych w

p.2.3.1, przygotowanych przez wykonawc

daty rozpocecia i zakdiczenia realizacji poszczegélnych elementéw robot;

postp robot, problemy i przeszkody napotkane podczalizeeji robot;

daty, przyczyny i okresy trwania wszystkich apigh lub przerw w robotach
komentarze i instrukcje zajgzapcego realizagj umowy;

daty, okresy trwania i uzasadnienie jakiegokolvwdaelieszenia realizacji robét z
polecenia zarglzapcego realizagj umowy

daty zgtoszenia robot do @iowych i kaicowych odbioréw oraz przggia, odrzucenia
lub wykonania rob6t zamiennych;

wyjasnienia, komentarze i sugestie wykonawcy;

warunki pogodowe i temperatura otoczenia w okressidizacji rob6t majce wptyw na

czasowe ich ograniczenia lub spetnienia szdmggh wymaga wynikajacych z

warunkow klimatycznych;

dane na temat prac geodezyjnych wykonanych praettakcie realizacji robét,

szczegOlnie w odniesieniu do wytyczania obiektovexenie ;

dane na temat sposobu zapewnienia bezpistze i ochrony zdrowia na budowie;

dane na temat jakoi materiatdw, poboru probek i wynikdw bada okreleniem przez

kogo zostaly przeprowadzone i pobrane;

wyniki poszczegoélnych bada okreleniem przez kogo zostaly przeprowadzone;
inne istotne informacje o pegie robot.

Wszystkie wyjanienia, komentarze lub propozycje wpisane do dikenbudowy przez wykonawc
powinny by na biezaco przedstawiane do wiadokod i akceptacji zarmdzapcemu realizagj umowy. Wszystkie
decyzje zargdzapcego realizagi umowy, wpisane do dziennika budowy, musby¢ podpisane przez
przedstawiciela wykonawcy, ktéry je akceptuje lubdo nich odnosi.

Zarzdzapcy realizacy umowy jest take zobowizany przedstawiswoje stanowisko na tematzkego
zapisu dokonanego w dzienniku budowy przez przedsigla nadzoru autorskiego.

2.4.2 Ksizka obmiaru robét

Ksiazka obmiaru robét jest dokumentem, w ktérym rejgstrsi; ilosciowy postp kazdego elementu
realizowanych robét. Szczegotowe obmiary wykonangaiiot robione & na bigaco i zapisywane do kgiki
obmiaru rob6t, wykorzystag opis pozycji i jednostki ayte w wycenionym przez wykonawd wyceniony
przedmiar rob6t, stanowgy zahcznik do umowy.

2.4.3  Inne istotne dokumenty budowy

Oprocz dokumentéw wyszczegélnionych w punktachl2i.2.4.2, dokumenty budowy zawiegdgz:
a) Dokumenty wchodxe w sktad umowy;

b) Pozwolenie na budow,

c) Protokoly przekazania placu budowy wykonawcy ;

d) Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inne wmyd porozumienia cywilnoprawne;

e) Instrukcje zaradzapcego realizagjumowy oraz sprawozdania ze spdtkaarad na budowie;



f)  Protokoty odbioru robét,
g) Opinie ekspertow i konsultantéw,
h) Korespondencja dotygza budowy.

2.4.4  Przechowywanie dokumentéw budowy

Wszystkie dokumenty budowyetta przechowywane na placu budowy we $glavie zabezpieczonym miejscu.
Wszystkie dokumenty zagubioneda natychmiast odtworzone zgodnie ze stosownymi wyanegni prawa.
Wszystkie dokumenty budowyetly stale dosfpne do wgidu zaradzapcego realizag) umowy zarzadzapcego
realizacyj umowy oraz upowaionych przedstawicieli zamawigiego w dowolnym czasie i nade zadanie.

2.5 Dokumenty przygotowywane przez Wykonawdrakcie trwania budowy

2.5.1 Informacje ogolne

W trakcie trwania budowy i przed zalazeniem rob4t wykonawca jest zobgrany do dostarczania na
polecenie zamdzapcego realizagjumowy nasgpujacych dokumentéw: Rysunki robocze

Aktualizacja harmonogramu rob6t i finansowania Dolkmtacja

powykonawcza Instrukcja eksploatacji i konserwacidzen

Dokumenty skladane zaidzapcemu realizagi umowy winny by wyraznie oznaczone nazw
przeds¢wziecia i zaadresowane nagtijaco:
Poda’ adres zargdzapcegdo realizaegj umowy na budowie

Przedkladane dane winny dya tyle szczegdtowe, aby vma bylo ustaé ich zgodné¢ z dokumentami
wchodzcymi w sklad umowy. Sprawdzenie, pragip i zatwierdzeni* harmonograméw, rysunkow robatgy
wykazéw materiatow oraz procedur zémych , wnioskowanych przez wykonawde kyda miaty wpltywu na kwog
kontraktu i wszelkie wynikage std koszty ponoszoneztla wytacznie przez wykonavec

2.5.2 Rysunki robocze

Elementy, urgdzenia i materialy, dla ktérych zadzapcy realizacy umowy wydat polecenie przedienia
wykazow, rysunkéw lub opiséw niextis wykonywane, sywane ani instalowane dopdki nie otrzyma on ngenlgch
dokumentéw oraz odpowiednio oznaczonych ostatetzmysunkéw roboczych. Zagdzapcy realizacy umowy
sprawdza rysunki jedynie v zakresie ogolnych waduwnkprojektowania i wzadnym przypadku nie zwalnia to
Wykonawca z odpowiedzialgoi za omytki lub braki w nich zawarte.

Zarzdzapcy realizacp umowy zajmie & przedt@zonymi materiatami mdiwie jal najszybciej, zatwierdzi i
przekae je wykonawcy w terminie przewidzianym w umowiemak; wynikajaca z ewentualnej konieczéwd
ponownego sktadania dokumentéw nie powoduj« przediia terminéw okrédonych w umowie.

Wykonawca przedktada zadzapcemu realizagj umowy do sprawdzenia po cztery (4 egzemplarze
wszystkich dokumentéw w formacie A4 lub A3. W pragbu wikszych rysunkéw, ktére nie madye tatwo
reprodukowane przyzyciu standardowe]j kserokopiarki wykonawcazgtdrzy (3) kopie dokumentu lub dostarczy
jego zapis w formie elektronicznej Rysunki robodzgla przedktadane zagdzapcemu realizagi umowy w
odpowiednim terminie tak, by zapewnnu nie mniej niz 20 zwyklych dni roboczychna ich przeanalizowanie.

Dostarczanie rysunkéw roboczych elementow adzen wspotzalénych ze sofg naler] koordynowd w taki
sposob, aby zagdzapcy realizacy umowy otrzymat wszystkie rysunki n; czas tadyy mogt poza przeanalizowaniem
poszczegolnych elementow, dokémazeghdu ich wzajemnych powzan.

Rysunki robocze powinny Bydoktadne, wyrane i kompletne. Powinny zawiera< wszelkie nighie
informacje, w tym dokfadne oznaczenie elementéwdmi@sieniu d< projektu wykonawczego i szczegétowych
specyfikacji technicznych. Skladanym dokumentomzdkeazowo powinno towarzyszypismo przewodnie,
zawierajce nasipujace informacje:

1 Nazwa inwestyciji:

2) Nr umowy:

3) llos¢ egzemplarzy kalego sktadanego dokumentu

4) Tytut dokumentu

5) Numer dokumentu lub rysunku

6) Okreslenie jakiego dokumentu lub rysunku rewizja dotyczy

Numer rozdziatu i pozycji w specyfikacji, w ktoryoméwione jest dane wdzenie, materia lub element Data



przekazania o ile zasdzapcy realizacj umowy nie postanowi inaczej, rysunki robocze skbadeda przez

wykonawe, ktéry potwierdzi swoim podpisem i stemplem umésmym n; rysunku roboczym, lub w inny
uzgodniony sposolge sprawdzit on (wykonawca) je i zatwierdzi orzzroboty w nich przedstawiong zgodne z
warunkami umowy i zostaly sprawdzone pod wdgm wymiaréw i powizan z wszelkimi innymi elementami.
Zarzmdzapcy realizacji

umowy, w uzasadnionych przypadkach, zmowymagéa akceptacji skltadanych dokumentéw przez nadzér
autorski.

25.3  Aktualizacja harmonogramu robét i finansowani

Mozliwosci przerobowe wykonawcy w dziedzinie robot budowlem i montaowych kolejnd¢ robot oraz
sposoby realizacji winny zapewénivykonanie robét w terminit okéenym w umowie i zgodnie z wymaganiami
zawartymi w p. 2.3.3 wykonawca w< wphej fazie robot przestawia do zatwierdzenia sztipegy
harmonogram robét finansowania, zgodnie z wymaganiamowy. Harmonogram ten w miapostpu robo
moze by aktualizowany przez wykonawci zaczyna obowizywal po zatwierdzeniu prze: zadzapcego
realizacyj umowy.

2.5.4 Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca odpowiedzialnye¢dzie za prowadzenie na bigo ewidencji wszelkich zmian w rodzaju
materiatow, urgdzen, lokalizacji i wielkdici rob6t. Zmiany te nalé rejestrowa na komplecie rysunkéw, wadznie
na to przeznaczonych. Wykonawca winiet przedidattazdzapcemu realizagj umowy aktualizowane na ligco
rysunki powykonawcze, co najmniej raz w miesi w celu dokonania ich przedl i sprawdzenia. Po zakazeniu
robot kompletny zestaw rysunkOéw zostanie przekazargidzapcemu realizacji umowy.

255 Instrukcja eksploatacji i konserwacjidgdzen

Wykonawca dostarczy, przed zakaeniem robot, po sgeegzemplarzy kompletnych instrukcji w zakresie
eksploatacji i konserwacji dla kdego urzdzenia oraz systemu mechanicznego, elektrycznégeldktronicznego.
O wymogu tym zostan poinformowani ich producenci i/lub dostawcys$zaynikajace std koszty zosten
uwzgkdnione w koszcie dostarczenia agzenia lub systemu.

Instrukcje te winny by dostarczone przed uruchomieniem ptétnalla wykonawcy z; wykonane roboty
przekraczajce poziom 75% zaawansowania. Wszelkie braki stward przez zaszlzapcego realizagj umowy
w dostarczonych instrukcjach zosiarzupetnione przez wykonawav ciagu 30 dni kalendarzowych nagtijacych
po zawiadomieniu prze: zaidzapcego realizagjumowy o stwierdzonych brakach.

Kazda instrukcja powinna zawigran.in. nasgpujace informacje:

1 Strona tytutowa zawiergga: tytut instrukcji, nazeinwestycji, dat wykonania urgdzenia
2. Spis tréci
3. Informacje katalogowe o producencie: nazwa firgritakt, nr telefonu, petny adres pocztowy
4. Gwarancje producenta
5. Wykresy i ilustracje
6. Szczegdtowy opis funkciji kalego gtdéwnego elementu sktadowego uktadu
7. Dane o ogigach i wielk@dci nominalne
8. Instrukcje instalacyjne
9. Procedura rozruchu
10. Wiasciwa regulacja
11. Procedury testowania
12. Zasady eksploatacji
13. Instrukcji a wyhczania z eksploatacji
14. Instrukcja pogpowania awaryjnego i usuwania usterek.
15. Srodki ostraznasci
16. Instrukcje dotycgce konserwacji i naprawy winny zawiérazczegotowe rysunki morave z numerami

czesci, wykazami cgsci, instrukcjami odnénie zamawiania e&ci zamiennych, wraz z kompletnnstrukcp
konserwacji zachowawczej nigginej do utrzymania dobrego stanu i trvégiaurzadzen

17. Instrukcje odnénie smarowania, z wykazem punktow, ktére halsmarowa lub naoliwg, zalecanymi
rodzajami, klagi zakresem temperatur smardw i zalecemstotliwoscia smarowania

18. Wykaz zalecanych egzci zapasowych wraz z danymi kontaktowymi do nagidégo przedstawiciela
producenta



19. Wykaz ustawié przekanikéw elektrycznych oraz nastawiprzehcznikdw sterujcych i alarmowych

20. Schemat pakzen elektrycznych dostarczonych wdzen, w tym uktadéw sterapych i gwietleniowych.
Instrukcje musz by¢ kompletne i uwzgldniat cald¢ urzdzenia, uktadéw steragych, akcesoriow i

elementéw dodatkowych.

3. Zarzadzajacy realizacjag umowy

Zarzmdzapcy realizacg umowy w ramach posiadanego umocowania od zamgeigp reprezentuje interesy
zamawiajcego na budowie przez sprawowanie kontroli zgédinealizacji robét budowlanych z dokumentacj
projektows, specyfikacjami technicznymi, przepisami, zasadamedzy technicznej oraz postanowieniami
warunkéw umowy. Dla prawidtowej realizacji swoichawiazkéw, zgodnie z przepisami prawa budowlanego,
zarzdzapcy realizacg umowy pisemnie wyznacza inspektorow nadzoru daiadah w jego imieniu, w zakresie
przekazanych im uprawnidg obowiazkéw. Wydawane przez nich polecenia gajoc polecé zaradzapcego
realizacyj umowy.

Zgodnie z umow, wykonawca jest zobowZywany w ramach kwoty ryczaltowej, przewidzianej ognie
ofertowej na zaplecze budowy, zorganizéwamawiajcemu na placu budowy i utrzymyéedo kaica rob6t biuro
zarzdzapcedo realizagj umowy.

4. Materialy i urzadzenia
4.1 Zrodta uzyskiwania materiatow i udzen
Wszystkie wbudowywane materialy i ydzenia instalowane w trakcie wykonywania robét muby¢

zgodne z wymaganiami okifenymi w poszczegdlnych szczegobtowych specyfikdtfachnicznych. Przynajmniej
na trzy tygodnie przedzyciem ka&dego materialu przewidywanego do wykonania robétysh wykonawca
przediary szczegoOtow informacg o zrédle produkciji, zakupu lub pozyskania takich miatéw, atestach,
wynikach odpowiednich baddaboratoryjnych i prébek do akceptacji zatzapcego realizag umowy. To samo
dotyczy instalowanych ugdzen.

Akceptacja zarmlzajcego realizagj umowy udzielona jakiéjpartii materiatow z danegérddia nie
bedzie znaczy, ze wszystkie materiaty pochagize z tegarrodta s akceptowane automatycznie. Wykonawca jest
zobowizany do dostarczania atestoéw i/lub wykonania prétenetéw otrzymanych z zatwierdzonegddia dla
kazdej dostawy,zeby udowodni, ze nadal spetniajone wymagania odpowiedniej szczeg6towe] specyjiikac
techniczne;.

W przypadku stosowania materiatdw lokalnych, pochogch z jakiegokolwiek miejscowegarodta,
wlaczapc te, ktére zostaly wskazane przez zamawe&go, przed rozpoeziem wykorzystywania tegarodia
wykonawca ma obowzek dostarczenia zaidzapcemu realizagj umowy wszystkich wymaganych dokumentow
pozwalajcych na jego prawidioav eksploatag. Wykonawca bdzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i
dostarczenia na Plac Budowy materiatéw lokalnyhich ilos¢ i jakos¢ odpowiada
Wykonawca. Stosowanie materiatéw pochagmyzh z lokalnychzrodet wymaga akceptacii
zarzdzapcego realizagj umowy.

W przypadku realizacji rob6t z funduszéw Unii Ewjskiej wymagane jesiwiadectwo,ze wyte

materialy i urzdzenia pochodzz krajow nalégcych do Unii Europejskiej

4.2 Kontrola materiatéw i usrizen
Zarzadzapcy realizacp umowy mae okresowo kontrolowa dostarczane na budwmaterialy i
urzadzeniazeby sprawdzi czy & one zgodne z wymaganiami szczegotowych specyfikeahinicznych.
Zarzmdzapcy realizacg umowy jest upowamiony do pobierania i badania probek materiakby
sprawdzé jego wlasnéci. Wyniki tych préb stanowimog podstaw do aprobaty jakéei danej partii materiatow.
Zarzmdzapcy realizacp umowy jest rownig upowaniony do przeprowadzania inspekcji w wytwdérniach
materiatéw i uradzea. W czasie przeprowadzania badania materiatdwddzeh przez zaradzapcego realizag)
umowy, wykonawca ma obowdek spetnid nastpujace warunki:
a) W trakcie badania, zagdzapcemu realizagj umowy kedzie zapewnione niezbine wsparcie i pomoc przez
wykonawe i producenta materiatéw lub wdzeh;
b) Zarzmdzapcy realizacy umowy tkedzie miat zapewniony w dowolnym czasie dpstio tych miejsc, gdzieas
wytwarzane materialy i ugglzenia przeznaczone dla realizacji robét.

43 Atesty materiatow i urdlzen.
W przypadku materiatéw, dla ktérych w szczegotowsgplecyfikacjach technicznych wymagane



sy atesty, kada partia dostarczona na budomusi posiada atest okréajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.
Przed wykonaniem przez wykonagsada jakosci materiatdw, zarmzapcy realizacg umowy mae dopyci¢ do
uzycia materialy posiadage atest producenta stwierdmj petra zgodnd¢ tych materiatdw z warunkami
podanymi w szczegdtowych specyfikacjach technichnyc

Produkty przemystowe muszposiadé atesty wydane przez producenta, poparte w raztezgiuy
wynikami wykonanych przez niego badaopie wynikéw tych badamusza by¢ dostarczone przez wykonagc
zaradzapcemu realizagj umowy.

Materialy posiadajce atesty, a unglzenia - wana legalizacg, mogs by¢ badane przez zamdzapcego
realizacji umowy w dowolnym czasie. W przypadku gdy zostasfwierdzona niezgoddé witasciwosci
przewidzianych do aycia materiatéw i uradzen z wymaganiami zawartymi w szczego6towych specyfikelte
technicznych nie zostarmne przygte do wbudowania.

4.4 Materialy nie odpowiadge wymaganiom umowy

Materialy uznane przez zadzapcego realizag umowy za niezgodne ze szczegOtowymi
specyfikacjami technicznymi mugzby¢ niezwiocznie usurte przez wykonawg z placu budowy. 3é
zaradzapcy realizacy umowy pozwoli wykonawcy wykorzystae materiaty do innych robétinte, dla ktérych
zostaly one pierwotnie nabyte, wasdo tych materiatbw moe by odpowiednio skorygowana przez
zaradzapcego realizag umowy. Kady rodzaj rob6t wykonywanych zzyciem materiatow, ktére nie zostaly
sprawdzone lub zaakceptowane przez agmapcego realizag) umowy, tkedzie wykonany na wlasne ryzyko
wykonawcy. Musi on zdawasobie spraw, ze te roboty mogby¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i
niezaptacone.

4.5  Przechowywanie i sktadowanie materiat@wnzydzen

Wykonawca jest zobowzany zapewr zeby materialy i urgdzenia tymczasowe sktadowane na
budowie, byly zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musymywat ict jakos¢ i wkasnaci w takim stanie, jaki
jest wymagany w chwili wbudowania lub moatiaMusz one w kadej chwili by¢ dostpne dla przeprowadzenia
inspekcji przez zanzlzapcegc realizagj umowy, @& do chwili, kiedy zostanuzyte.

Tymczasowe tereny przeznaczone do skladowania ialéteri urzadzen bedj zlokalizowane w olabie
placu budowy w miejscach uzgodnionych z zdeapcyn realizaci umowy, lub poza placem budowy, w
miejscach zapewnionych przez wykonaw€apewni on,ze tymczasowo sktadowane na budowie materialy i
urzadzenia lda zabezpieczone przed uszkodzeniem.

4.6  Stosowanie materiatow zamiennych

Jeili wykonawca zamierzazayé w jakims szczegolnym przypadku materiaty lut agizenia zamienne,
inne niz przewidziane w projekcie wykonawczym lub szczegdich specyfikacjach technicznych, poinformuje o
takim zamiarze przynajmniej zadzapcego realizagj umowy na 3 tygodnie przed icteyciem lub wczéniej,
jesli wymagane jest badanie materiatu lub agizenia przez zasdzapcego realizagi umowy. Wybrany
zatwierdzony zamienny typ materiatu lub adzenia nie mee by zmieniany w terminie pdiejszym bez
akceptacji zargdzapcego realizagj umowy.

5. Sprzet

Wykonawca jest zobowitany do wywania jedynie takiego spgtu, ktéry nit spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakdé¢ wykonywanych robét srodowisko. Spret uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofert
wykonawcy oraz powinien odpowiatlpod wzgkdem typow i ildci wskazaniom zawartym w szczego6towych
specyfikacjach technicznych, programie zapewnigkeasci i projekcie organizaciji robét, zaakceptowanyragar
zarzdzapcego realizagj umowy. Liczba i wydajn&@ sprztu powinna gwarantowaprowadzenie rob6t zgodnie z
terminami przewidzianymi w harmonogramie robot.

Sprzit bedacy whlasndcia wykonawcy lub wynaity do wykonania robdt musi byt utrzymywany w
dobrym stanie i gotowmi do pracy oraz Wy zgodny z wymaganiom ochron§rodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania. Tam gdzie jest to wymagane przepisarngkomawca dostarczy zadzapcemu
realizacj umowy kopii dokumentéw potwierdzajych dopuszczenie spta do wytkowania.

Jezeli  projekt wykonawczy lub szczegétowe specyfikacjechniczne przewiduj; nibwosé
wariantowego gycia spratu przy wykonywaniu Robotach, wykonawca przedstawbrany sprzt do akceptacji
przez zargdzapcego realizagj umowy. Nie mae by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy zostgmzez



zarzdzapcego realizagj umowy zdyskwalifikowane i nie dopuszczona do rob6t
6. Transport

Liczba i rodzajesrodkow transportu dula okreslone w projekcie organizacji rob6t Musane zapewnia
prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami glkreymi w projekcie wykonawczym i szczegdétowych sgfd@cjach
technicznych oraz wymogom zadzapcego realizagj umowy, w terminach wynikagych z harmonogramu
robét.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy nmauspetni@a wymagania dotye przepis6w ruchu
drogowego, szczegblnie w odniesieniu do dopuszgehlobcizen na osie
innych parametréw technicznyct$rodki transportu nie odpowiad@e warunkom umowy, dala Inzyniera
usungte z terenu budowy na polecenie zdzajcego realizag umowy.

Wykonawca jest zobowrzany usuwé& na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie uszkodzenia i
zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdyagach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

7. Kontrola jako $ci rob6t
7.1 Zasady kontroli jakei robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pethontrok robét i jakdci materiatdw prowadzaenzgodnie z
programem zapewnienia jad@ oméwionym w p. 2.3.5. Wykonawca zapewni odpowiedystem kontroli,
wlaczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszelkie wdzenia niezedne do pobierania prébek i
badania materiatéw oraz jad@ wykonania robot.

Przed zatwierdzeniem programu zapewnienia §ekmaradzapcy realizacy umowy mae zaada od
wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize poziom ich wykonania jest zadowalzy.

Wykonawca jest zobowzany prowadzi pomiary i badania materiatdw oraz robdt zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyngirejekcie wykonawczym i
szczegotowych specyfikacjach technicznych. Minimalnymagania co do zakresu baddch czstotliwosci sa
okreslone w szczegotowych specyfikacjach technicznyabrnmach i wytycznych. W przypadku gdy brak jest
wyraznych przepiséw zaarlzapcy realizaci umowy ustali jaki zakres kontroli jest konieczrahy zapewrd
wykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy zajdzapcemu realizagy umowy $wiadectwa stwierdzage, ze wszystkie
stosowane uggzenia i sprgt badawczy posiad@jwazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadas wymaganiom norm okgajacych procedury bada

7.2 Pobieranie prébek

Probki do bad&beda z zasady pobierane losowo. Zalecastosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogyé z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Zarzdzapcy realizacy umowy musi mié zapewnion mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek. Na jego
zlecenie wykonawca ma obawek przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktore budatpliwosci
co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostamzez wykonaweg usungte lub ulepszone z jego wiasnej
woli. Prébki dostarczone przez wykonawdo bada wykonywanych przez zagdzapcego realizagy umowy
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zasdwe@py przez niego. Koszty tych dodatkowych biada
pokrywa wykonawca tylko w przypadku stwierdzenidewsk. W przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiagcy.

7.3 Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryetla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy
normy nie obejmuyj jakiegokolwiek badania wymaganego w szczegoOtowgglecyfikacjach technicznych,
stosow@ mozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptmnprzez zagzlzapcego realizagj umowy.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflawykonawca powiadomi zasdzapcego realizagj umowy o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.viR&onaniu pomiaru lub badania wykonawca przedstaavi
pismie ich wyniki, do akceptacji zagdzapcego realizagj umowy.

Zarzdzapcy realizacy umowy kedzie miat nieograniczony degt do pomieszczef laboratoryjnych w celu
ich inspekcji. Rdzie on przekazywal wykonawcy pisemne informag jakichkolwiek niedocignicciach
dotyczicych uradzen laboratoryjnych, spkzu zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lebothbadawczych.



Jezeli niedocigniecia U beda na tyle powane,ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada zaradzapcy realizacje
umowy natychmiast wstrzymazycie do robét badanych materiatébw i dépiu je dopiero wtedy, gdy
niedociagniecia w pracy laboratorium wykonawcy zosiarsunite i stwierdzone zostanie odpowiednia jaktych
materiatow.

Wykonawca kdzie przekazywazarzdzapcemu realizagj umowy kopie raportéw ; wynikami bailgak
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakd Kopie wynikow bada
beda mu przekazywane na formularzach wedtug dostargmmpezez niego wzoru lub innych, rowaiprzez niego
zaaprobowanych.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem laiateriatbw ponosi wykonawca.

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, zaszlzahcy realizacy umowy jes uprawniony do
dokonywania kontroli, pobierania prébek i badangtenatow uzrédet icl wytwarzania, a ze strony wykonawcy i
producenta materiatdw zapewniona neddie wszelka potrzebna do tego pomoc.

Zarzmdzapcy realizacg umowy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrodbo prowadzonego przez
wykonawe, bedzie ocenia zgodnd¢ wykonanych robot i kytycl materiatdbw z wymaganiami szczegdtowych
specyfikacji technicznych, na podstawi* dostarcaimprzez wykonawewynikéw bada.

Zarzdzapcy realizacy umowy mae pobierd prébki i prowadzai badania niezaimie od wykonawcy, na
swoj koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty wykonawcyJniewiarygodne, to poleci on wykonawcy
lub zleci niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych luldatkowych badd albo oprze si
wytacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgétnonaterialéw i robét z projektem wykonawczym
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi. W talpnzypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatketvy
bada i pobierania prébek zostaponiesione prze: wykonawc

8. Obmiary robét

8.1. Ogdlne zasady obmiaru robét.

Obmiar rob6t ma za zadanie oleé faktyczny zakres wykonanych robdét wg stanu n< itlzego
przeprowadzenia. Roboty mma uzna za wykonane pod warunkiems wykonano je zgodnie z wymaganiami
zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegotowysglecyfikacjach technicznych, a ich sitopodaje si w
jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarzételchodacym w sktad umowy.

Obmiaru robét dokonuje wykonawca po pisemnym powiaiéniu zargdzapcego realizagj umowy o
zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powipaprzedza obmiar co najmniej o 3 dni. Wyniki obmiarg s
wpisywane do kspi obmiaru i zatwierdzane prze; inspektora nadziomiestorskiego. Jakikolwiek o lub
przeoczenie (opuszczenie) v éikiach podanych w przedmiarze rob6t lub gdzie irjdrie szczegdétowych
specyfikacja technicznych nie zwalnia wykonawcy awbwiazku wykonania wszystkich robét. &ine dane
zostal poprawione wg pisemnej instrukcji zatizapacego realizag umowy.

Dilugosci i odlegicci pomidzy okrélonymi punktami skrajnymi gda mierzone poziomo (w rzucie)
wzdtuz linii osiowej. Jeeli szczegblowe specyfikacje techniczne setae dla danych rob6t nie wymagaiego
inaczej, to ohjtosci beda wyliczane w m , jak( dlugé pomnaona przezredni przekroj. lléci, ktére mad by¢

mierzone wagowo,dola
wyrazone w tonach lub kilogramach.

8.2 Uraidzenia i spret pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmab6t i dostarczone
przez wykonaweg, musa by¢ zaakceptowane przez zaslzapcego realizag umowy. Jeeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaj bada atestujcych, t< wykonawca musi posiadwazne swiadectwa legalizacji. Mugzone by
utrzymywane prze: wykonawav dobrym stanie, w catym okresie trwania Robot.

8.3 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar gotowych robot dulzie przeprowadzany z eztotliwoscia i terminacl wymaganych w celu
dokonywania miegtznych ptatnéci na rzecz wykonawcy, lub w innyn czasie, dlaeym w umowie lub
uzgodnionym przez wykonawé zarzdzapcego realizacji umowy.

Obmiary leda tak’e przeprowadzone przed efziowym i koacowym odbiorem robét a tak w
przypadku wysipienia diiszej przerwy w robotach lub zmiany wykonawcy.

Obmiar robét zanikagych i podlegajcych zakryciu przeprowadzaedbezpdredni po ich wykonywaniu,
lecz przed zakryciem.



9. Odbiory rob6t i podstawy ptatnasci
Zasady odbiorow robét i ptatia za ich wykonanie okiéa umowa.

10. Przepisy zwazane
10.1. Normy i normatywy

Wszystkie roboty naley wykonywa zgodnie z obowizujacymi w Polsce normami normatywami.
W wyptkowych przypadkach mwa dopuci¢ stosowanie innych norm i przepiséw lecz muse by w tym
miejscu wyrénie okré&lone Wszystkie najwaniejsze przepisy i normy dotygze danego asortymentu robét s
wyszczegoélnione w punkcie 104dej szczegbtowe]j specyfikacji technicznej.

10.2 Przepisy prawne
Wykonawca jest zobowzany zné wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno prZadze

panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne/iywzne, ktére s\ jakiejkolwiek sposdb zwizane z

prowadzonymi robotami idalzie w petni odpowiedzialny z przestrzeganie tyedut i wytycznych w trakcie

realizacji rob6t Najwaniejsze z nich to:

1. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (DRiJ89/1994 poz.414) wraz pdiejszymi zmianami

2. Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzannylnia 27 marca 2003 r. (Dz.L Nr 80/2003) wraz z
pézniejszymi zmianami

3. Ustawa o dospie do informacji asrodowisku i jego ochronie oraz o ocenac] oddziatyaanasrodowisko z
dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr 109/2000 poA57)1

4. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dniad3.7989 r. (Dz.U. Nr 30/1989 pos 163) wraz z
pézniejszymi zmianami

5. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwdc z dnia 19.12.1994 ] w sprawie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowycheri@dw oraz nowya metod wykonywania robot
budowlanych (Dz.U. Nr 10/1995, poz. 48)

6. rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja2004w sprawie okrédenia metod i podstaw
sporzdzenia kosztorysu inwestorskiego obliczania planowh kosztow prac

projektowych oraz planowanych kosztéw robét budomatdn okrélonych w programie funkcjonalno -

uzytkowym(Dz.U. z 2004 r. Nr 130, poz. 1389) 7. rozadzenie Ministra infrastruktury z dnia 2 winéa 2004 r.

w sprawie okréenia szczegotowego zakresu i formy dokumentacjgitowej, specyfikacji technicznych

wykonania i odbioru robét budowlanych oraz progreémmkcjonalno - aytkowego (Dz.U. z 2004 r. Nr 202, poz.

2072).

Wykonawca hkdzie przestrzegat praw autorskich i patentowychdZze w petni odpowiedzialny za
spetnianie wszystkich wymagagprawnych w odniesieniu dozywanych opatentowanych adzex lub metod.
Bedzie informowat zargdzapcego realizagi umowy o swoich dziataniach w tym zakresie, przadi&jc kopie
atestow i innych wymaganyéawiadectw.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob@bdnie z umow i sciste przestrzeganie
harmonogramu rob6t oraz za jakozastosowanych materialdw i wykonywanych Roboét,icdta zgodnéé z
projektem wykonawczym, wymaganiami specyfikacjiht@icznych i programu zapewnienia jaki projektu
organizacji robét oraz poleceniami zgizapcego realizagj umowy.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie WwgSoi
wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami ¢dreymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez zargzapcego realizagj umowy.

Nastpstwa jakiegokolwiek kidu spowodowanego przez wykonaywe wytyczeniu i wyznaczeniu robot,
jesli wymaga: tego ledzie zaradzapcego realizag) umowy, zostasm poprawione przez wykonawma wiasny
koszt. Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczemyaokdci przez zargdzapcego realizagi umowy nie
zwalnia wykonawcy od odpowiedzialée) za ich doktadng&.

Wykonawca zatrudni uprawnionego geedetodpowiednim wymiarze godzin pracy, ktory w rapa@rzeby kdzie
stuzyt pomoa zaradzapcemu realizag) umowy przy sprawdzaniu lokalizacji i ednych wyznaczonych przez
wykonawe.

Stabilizacja sieci punktéw odwzorowania zatoej przez geodetbedzie zabezpieczona przez wykonawc
zas w przypadku uszkodzenia lub usenia punktow przez personel wykonawcy, zostame zataone ponownie na
jego koszt, réwnie w przypadkach gdy roboty budowlane wymagah usunicia. Wykonawca w odpowiednim
czasie powiadomi o potrzebie ich usioid i bedzie zobowazany do przeniesienia tych punktow.

Odprowadzenie wody z terenu budowy i odwodnieni&kamdw naley do obowazkéw wykonawcy i
uwaza Sk, ze ich koszty zostaly uwzgdnione w kosztach jednostkowych pozostatych robot.



Decyzje zargdzapcego realizagj umowy dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robét keda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowiejeme wykonawczym i szczeg6towych
specyfikacjach technicznych, a z@kw normach i wytycznych wykonania i odbioru robtzy podejmowaniu
decyzji zaradzapcy realizacg umowy uwzgédnia wyniki badéa materiatow i jakéci rob6t, dopuszczalne
niedoktadnéci normalnie wysipujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswiadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywaae na rozwzarm kwestk.

Polecenia zarglzapcego realizag umowy lzda wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawpod grdba wstrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie wykonawca.



ZESTAWIENIE SZCZEGOtOWYCH SPECYFIKACJI TEHCNICZNYCH

DLA OBIEKTU

KUBATUROWEGO — BUDYNKU

1. Instalacje elektryczne

Uzupetnianie rozdzielnicy CPV 45315700-5
Instalacje wewretrzne CPV 45311100-1
Instalacje zewrgtrzne CPV 45311100-1
Oprawy oswietleniowe CPV 45311200-2
Badania i pomiary CPV 45310000-0



SZCZEGOLOWASPECYFIKACJATECHNICZNA
Uzupetnianie rozdzielnicy CPV 45315700-5

1 PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Specyfikacpfirecznej (SST)swymagania dotyece
realizacji rob6t rozdzielnicy umieszczonej na paeNS-RP2).

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacjaduzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnatktprzy zlecaniu i realizacji
robot. wymienionych w punkcie od E1.1. do E1.5.

13. Zakres robot obgtych specyfikaci

IE1.1  Uzupetnianie rozdzielnicy

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe ayte w niniejszejSST sa zgodne z obowgrujacymi Polskimi Normami i Ogokp
Specyfikacy Technicza p. 1.5.

15. 0Ogolne wymaganidotyczice roboét

Ogolne wymagania dotygze zasad prowadzenia rob6t podano w Ogolnej Spexyfi

Technicznej p.2.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania tych robét oraz ich zgodda umovs,

projektem wykonawczym, pozostatymi SST i polecemiaarzdzapcego realizagj umowy. Wprowadzanie
jakichkolwiek odstpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji adzapcego realizagj umowy.

2. MATERIALY

Przekanik zmierzchowy typu PZ-15

tacznik izolacyjny matogabarytowy FR 101-16A

Stycznik instal. modutowy SM320 -230-2z

Stycznik instal. modutowy SM320 -230-4z

Whytacznik matogabarytowy S 301 B 6-8A

Wytacznik matogabarytowy S 301 B 10-20A

Whytacznik p/poraeniowy P 302 25A/30 mA

Whytacznik p/poraeniowy P 304 25A/30 mA

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotygee sprztu
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej p.5

3.2. Sprzt do niezledny do wykonanid&Robot
Do prac montaowych mae by uzyty sprzt spetniajcy wymagania.

4. TRANSPORT

4.1. 0Ogblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Teckhmag p.6

4.2. Transport materiatéw
Transport materiatow montawychsrodkami transportu



Przewaacy materiat zabezpieczyrzed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

1. UZUPELNIENIE ROZDZIELNICY -Parter KodPV 45315700-5

1 Rozhcznik lub wyhcznik przeciwporaeniowy P302 25-30-AC szt.
2 Rozhcznik lub wyhcznik przeciwporaeniowy P304 25-30-AC szt.
3 Wytacznik nadpgdowy S301 B 6A szt.
4 Wytacznik nadpgdowy S301 B 10A szt.
5 Whytacznik reczny FR101 16A szt.
6 Aparaty elektryczne: Przekaik wytacznika zmierzchowego szt.
7 Aparaty elektryczne: Stycznik suchy SM320 -230-2z szt.
8 Aparaty elektryczne: Stycznik suchy SM320 -230-4z szt.

Ze wzgkdu na warunki panage w pomieszczeniu pod schodami pgleainstalowa rozdzielnie klasy
ochronndci JP 67. Podany ospitzna schematach ideowych zasilania oparto na ptadakf-my LEGRAND.
Instalacja pracowabedzie w uktadzie TN-S.

Na odbiory dla modernizowanejezi budynku (rejon schodéw) przewiduje snoc zainstalowanPi= 4,35
kW, natomiast moc przytzeniovy Ps= 3,6 kW.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Wymagania dla robot rozbiérkowych podano Soliog.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady prowadzenia obmiarow robét

Ogllne zasady dokonywania obmiar6éw rob6t podano gél@@j Specyfikacji Techniczne p.8. Podsiaw
dokonywania obmiaréw, okélajaca zakres prac wykonywanych w ramac poszczegolnychyqio jest
zakczony do dokumentacji przetargowej przedmiar rob6t

7.2. Jednostki obmiarowe

1. UZUPELNIENIE ROZDZIELNICY -Parter KadPV 45315700-5

1 Rozhcznik lub wyhcznik przeciwporaeniowy P302 25-30-AC szt.
2 Rozhcznik lub wyhcznik przeciwporazeniowy P304 25-30-AC szt.
3 Wytacznik nadpgdowy S301 B 6A szt.
4 Wytacznik nadpgdowy S301 B 10A szt.
5 Whytacznik reczny FR101 16A szt.
6 Aparaty elektryczne: Przekaik wytacznika zmierzchowego szt.
7 Aparaty elektryczne: Stycznik suchy SM320 -230-2z szt.
8 Aparaty elektryczne: Stycznik suchy SM320 -230-4z szt.

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Wszystkie roboty demontawe podlegaj zasadom odbiorom rob6t zanikaych.
Pfaci sie za roboty wykonane zgodnie z punkcie 5 i odebran@zez Inspektora hadzoru.



SZCZEGOLOWASPECYFIKACJATECHNICZNA
Instalacje wewetrzne CPV 45311100-1

1 PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacphrecznej (SST)swymagania dotycce
realizacji robét instalacji elektrycznej wewtre budynku.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacjadizie stosowana jako dokument przetargowy i kontnalitprzy zlecaniu i realizaciji
robot. wymienionych w punkcie od E1.1. do E1.5.

1.3. Zakres robot obgtych specyfikacj

IE1.2 Instalacje elektryczne wewgtrzne

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe ayte w niniejszejSST sa zgodne z obowzujacymi Polskimi Normami i Ogoln
Specyfikacy Techniczi p. 1.5.

1.5. 0Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze zasad prowadzenia robot podano w Ogélnej Spewyfi

Technicznej p.2.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania tych robét oraz ich zgodda umova,

projektem wykonawczym, pozostatymi SST i polecemiaarzdzapcego realizagj umowy. Wprowadzanie
jakichkolwiek odstpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji adzapcego realizagj umowy.

2. MATERIALY

uchwyty

tacznik do listew inséwiecznik.st.wyszy

Ramka osprgu 2 x 2 moduty

Obudowa n/t do osprztu inst. dwukrotna 120x65

Rura elektroinstalacyjna PVC gtadka sztywna RVS 22

Rura elektroinstalacyjna PVC gtadka sztywna RVS 37

Rura elektroinstalacyjna PVC gltadka sztywna RVS 47

Ztaczka kompensacyjna do rur ZCL 37

Listwa el-instscienne odc.prosty LN 25x16

Kanat instalacyjny IP20 60x40mm KI 6040.1

Listwy kablowe Kl 60x404cznik

Przewdd YDYc-450/750 V 2x1,5mm2

Przewdd YDY20c-450/750 V 3x1,5mm?2

Przewdd YDY.0c-450/750 V 3x2,5mm2

Przewdd YDY20c-450/750 V 5x6mm2

tacznik listwy

kotki rozporowe plastykowe

3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyaee sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.5



3.2. Sprzt do niezledny do wykonanid&Robét
Do prac montaowych mae by uzyty sprzt spetniajcy wymagania.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Techmeg p.6

4.2. Transport materiatéw
Transport materiatdw montawychsrodkami transportu
Przewaacy materiat zabezpieczyprzed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT
1. INSTALACJE ELEKTRYCZNE WEWNTRZNE Kod CPV 45311100-1

1 Mechaniczne przebijanie otworéwéasianach z 1,0 cegtysr.rury 22mm otw.

2 Mechaniczne przebijanie otworéwéasianach z 1,5 cegtysr.rury 47mm otw.

3 Montaz przepustow rurowych vcianie - dtugé¢ przepustu 0,3 m - rura RVS-22 mm przepust.

4 Montaz przepustow rurowych vcianie - dtugé¢ przepustu 0,4 m - rura RVS-47 mm przepust.

5 Rury winidurowe RVS-37 mm uktadane n.t. na betonie m

6 Kanat instalacyjny z PCW o szerakbpodstawy do 60 mm - podie inne nk betonowe m

7 Listwy elektroinstalacyjne z PCW (f@enne, przypodtogowestienne) przykgcane do m
cegly

8 Przygotowanie podi@ pod ospra instalacyjny moc. przez przyaenie do kotkow szt.
plastykowych osadzonych wi/c.

9 Obudowa n/t do osprztu inst. dwukrotna szt

10 t aczniki dwubiegunowe w puszce instalacyjnej z rarfk2M szt

11 Przewody kabelkowe YDY 2x1,5 mm2 uktadane w kartakelektroinstalacyjnych m

12 Przewody kabelkowe YD26 3x1,5 mm2 ukladane w kanatach elektroinstalaatiny m

13 Przewody kabelkowe YDx6 3x1,5 mm2 ukladane w listwach elektroinstalacgmy m

14 Przewody kabelkowe YD26 3x2,5 mm2 ukladane w kanatach elektroinstalaatiny m

15 Przewody kabelkowe YD6 5x6 mm2 wecigane do rur m

16 Przewody kabelkowe YDx6 5x6 mm2 uktadane w istn. korytkach m

17 Podhczenie przewodéw kabelkowych o przekrayy do 2.5 mm2 pod zaciski lub bolce  sztzyt
18 Podhczenie przewodéw kabelkowych o przekrajy do 6 mm2 pod zaciski lub bolce sztzyt

Obwody opraw éwietleniowych, podnénika dla wozkéw i kabli podgrzewgiych schody i ryngzostaa
zasilone przewodem YD 5x6 mm/2 z rozdzielni budynku nr NS-RP2 znajdej sk na poziomie -1 budynku
( zaciski o nr 12,13,14).Przewdd zasiaj rozdzielnie uktadaw istniepcym korycie kablowym oraz w rurkach
instalacyjnych RVS 36.

W ramach modernizacji wagia do budynku nafsy doprowadzi zasilanie do podraika wozkéw dla
niepetnosprawnych YDxb 3x2,5 p/t, kabli grzewczych do podgrzewania séwodrynny YDYzo 3x2,5 pi/t
oraz stendu informacyjnego YD¥ 3x1,5 p/t. Zasilanie nagu do zamykania drzwi natg doprowadz w
poblize montau automatu i zakiczy¢ zapasem ok. 1m. Zasilanie wykénazewodem YDY 3x2,5 mm w
wyprowadzonym z modernizowanej tablicy. Wszystkizevody uktadéw rurkach instalacyjnych RVS 18.

W ramach modernizacji wajia do budynku naley doprowadzt zasilanie do podriaika wozkow dla
niepetnosprawnych YD0 3x2,5 p/t, kabli grzewczych do podgrzewania séwodrynny YDYzo 3x2,5 p/t
oraz stendu informacyjnego YD¥ 3x1,5 p/t. Zasilanie nagu do zamykania drzwi nalg doprowadzi w
poblize montau automatu i zakiczy¢ zapasem ok. 1m. Zasilanie wykénazewodem YDY 3x2,5 mm
wyprowadzonym z modernizowanej tablicy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Wymagania dla robét rozbiérkowych podano Sdlogj.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady prowadzenia obmiaréw robot

Ogblne zasady dokonywania obmiaréw robét podano géli@j Specyfikacji Techniczne p.8. Podsiaw
dokonywania obmiaréw, okélajaca zakres prac wykonywanych w ramac poszczegélnychyqio jest
zakczony do dokumentacji przetargowej przedmiar rob6t

7.2. Jednostki obmiarowe
1. INSTALACJE ELEKTRYCZNE WEWNETRZNE Kod CPV 45311100-1

1 Mechaniczne przebijanie otworéwéasianach z 1,0 cegtysr.rury 22mm otw.

2 Mechaniczne przebijanie otworéwéasianach z 1,5 cegtysr.rury 47mm otw.

3 Montaz przepustow rurowych vcianie - dtugé¢ przepustu 0,3 m - rura RVS-22 mm przepust.

4 Montaz przepustow rurowych vcianie - dtugé¢ przepustu 0,4 m - rura RVS-47 mm przepust.

5 Rury winidurowe RVS-37 mm uktadane n.t. na betonie m

6 Kanat instalacyjny z PCW o szerakbpodstawy do 60 mm - podie inne nk betonowe m

7 Listwy elektroinstalacyjne z PCW (f@enne, przypodtogowestienne) przykgcane do m
cegly

8 Przygotowanie podi@a pod ospra instalacyjny moc. przez przyaenie do kotkdw szt.
plastykowych osadzonych wi/c.

9 Obudowa n/t do osprztu inst. dwukrotna szt

10 taczniki dwubiegunowe w puszce instalacyjnej z rark2M szt

11 Przewody kabelkowe YDY 2x1,5 mm2 uktadane w kartaigektroinstalacyjnych m

12 Przewody kabelkowe YDx6 3x1,5 mm2 uktadane w kanatach elektroinstalaatiny m

13 Przewody kabelkowe YDx6 3x1,5 mm2 uktadane w listwach elektroinstalacgmy m

14 Przewody kabelkowe YDx6 3x2,5 mm2 uktadane w kanatach elektroinstalaatiny m

15 Przewody kabelkowe YD6 5x6 mm2 wecigane do rur m

16 Przewody kabelkowe YD6 5x6 mm2 uktadane w istn. korytkach m

17 Podhczenie przewoddw kabelkowych o przekroyy do 2.5 mm2 pod zaciski lub bolce  sztzyt
18 Podhczenie przewoddéw kabelkowych o przekroyy do 6 mm2 pod zaciski lub bolce sztzyt

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Wszystkie roboty demontawe podlegaj zasadom odbiorom robét zanikaych.
Placi sig za roboty wykonane zgodnie z punkcie 5 i odebran@zez Inspektora nadzoru.



SZCZEGOLOWASPECYFIKACJATECHNICZNA
Instalacje zewgtrzne CPV 45311100-1

1 PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacphrecznej (SST)swymagania dotycce
realizacji rob6t instalacji elektrycznej na zew.dgaku.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacjaduzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnalitprzy zlecaniu i realizaciji
robot. wymienionych w punkcie od E1.1. do E1.5.

1.3. Zakres robot obgtych specyfikacj

IE1.3 Instalacje elektryczne zewirene

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe ayte w niniejszejSST sa zgodne z obowzujacymi Polskimi Normami i Ogoln
Specyfikacy Techniczy p. 1.5.

1.5. 0Ogodlne wymaganidotyczce robot

Ogolne wymagania dotygee zasad prowadzenia robot podano w Ogélnej Speyfi

Technicznej p.2.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania tych robét oraz ich zgodda umova,

projektem wykonawczym, pozostatymi SST i polecemiaarzdzapcego realizagj umowy. Wprowadzanie
jakichkolwiek odstpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji adzapcego realizagj umowy.

2. MATERIALY

Piasek zwykty

Nadajnik przekanika zmierzchowego

zestaw grzwczy schodéw o mocy 1600W

zestaw grzwczy schodéw o mocy 1200W

odgakzniki bryzgoszczelne

Rura elektroinstalacyjna PVC gtadka sztywna RVS 22

Ztaczka kompensacyjna do rur ZCL 22

Ostona rurowa gtka do kabli DVK 50 mm

Przewdd YDYc-450/750 V 2x1,5mm2

Przewdd YDYz0c-450/750 V 3x1,5mm2

kotki rozporowe plastykowe

3. SPRZET

Samochdéd dostaw.do 0.9t (1)

Samochdéd samowytad.do 5t (1)

3.1. Ogdlne wymagania dotygee sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.5

3.2. Sprzt do niezledny do wykonanid&robot
Do prac montaowych mae by uzyty sprat spetniajicy wymagania.

4. TRANSPORT



4.1. 0Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w Ogoélnej Specyfikacji Techmig p.6

4.2. Transport materiatéw

Transport materiatbw montawych$rodkami transportu
Przewaacy materiat zabezpieczyprzed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

1.INSTALACJE ELEKTRYCZNE ZEWNETRZNE Kod CPV 45311100-1

1 Wykonanie ogrzewania schodéw - o mocy 1600W kpl
2 Wykonanie ogrzewania schodéw - o mocy 1200W kpl
3 Wykucie bruzd dla rur RL22 w cegle m
4 Wykucie bruzd dla rur RL22 w betonie m
5 Rury winidurowe ar.do 28 mm uktadane p.t. w bruzdach w padia cegty m
6 Rury winidurowe RVS-22 mm uktadane p.t. w bruzdachetonie m
7 Przygotowanie podi@ pod ospra instalacyjny - wykonaniélepych otworéw w podtzu szt.
ceglanym
8 Przygotowanie podi@a pod ospra instalacyjny - wykonaniélepych otworéw w podtzu szt.
betonowym
9 Odgatzniki bryzgoszczelne z tworzywa sztucznego o 3 vadhtmocowane plt. szt.
10 Przygotowanie podi@a pod ospra instalacyjny moc. przez przyaenie do kotkdw szt.
plastykowych osadzonych wi/c.
11 Aparaty elektryczne: Nadajnik przeiaka zmierzchowego szt.
12 Przewody kabelkowe YDY 2x1,5 mm2 wgane do rur m
13 Przewody kabelkowe YDx6 3x1,5 mm2 weigane do rur m
14 Przewody kabelkowe YDx6 3x2,5 mm2 weigane do rur m
15 Kopanie rowéw dla kabli w sposébczny w gruncie kat. 111 m3
16 Nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowegpen.glo 0.4 m m
17 Ulozenie rur ostonowych z PCW: Arot DVK-50 m
18 Przewody kabelkowe YDx6 3x2,5 mm2 weigane do rur m
19 Nasypanie warstwy piasku nad kabel w rowie o s#&0.4 m m

20 Zasypywanie rowow dla kabli wykonanyaftenie w gruncie kat. 111 2,00
21 Podhczenie przewodéw kabelkowych o przekrayy do 2.5 mm2 pod zaciski lub bolce 2,00

W ramach modernizacji wajia do budynku naley doprowadzt zasilanie do podriaika wozkow dla
niepetnosprawnych YD0 3x2,5 p/t, kabli grzewczych do podgrzewania séwodrynny YDYzo 3x2,5 p/t
oraz stendu informacyjnego YD¥ 3x1,5 p/t. Zasilanie nagu do zamykania drzwi nalg doprowadzi w
poblize montau automatu i zakiczy¢ zapasem ok. 1m. Zasilanie wykénazewodem YDY 3x2,5 mm w
wyprowadzonym z modernizowanej tablicy. Wszystkizevody uktadéw rurkach instalacyjnych RVS 18.
W ramach modernizacji wagia do budynku nafsy doprowadzi zasilanie do podraika wozkéw dla
niepetnosprawnych YDxb 3x2,5 p/t, kabli grzewczych do podgrzewania séwodrynny YDYzo 3x2,5 pi/t
oraz stendu informacyjnego YD¥ 3x1,5 p/t. Zasilanie nagu do zamykania drzwi natg doprowadz w
poblize montau automatu i zakiczy¢ zapasem ok. 1m. Zasilanie wykénazewodem YDY 3x2,5 mm
wyprowadzonym z modernizowanej tablicy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Wymagania dla robot rozbiérkowych podano Soliogj.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady prowadzenia obmiaréw robot

Ogblne zasady dokonywania obmiaréw rob6ét podano gél®j Specyfikacji Techniczne p.8. Podsiaw
dokonywania obmiaréw, okélajaca zakres prac wykonywanych w ramac poszczegolnychyqio jest



zahczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robét

7.2. Jednostki obmiarowe
1.INSTALACJE ELEKTRYCZNE ZEWNETRZNE Kod CPV 45311100-1

1 Wykonanie ogrzewania schodéw - o0 mocy 1600W kpl
2 Wykonanie ogrzewania schodéw - o0 mocy 1200W kpl
3 Wykucie bruzd dla rur RL22 w cegle m
4 Wykucie bruzd dla rur RL22 w betonie m
5 Rury winidurowe csr.do 28 mm ukfadane p.t. w bruzdach w padia cegty m
6 Rury winidurowe RVS-22 mm ukiadane p.t. w bruzdachetonie m
7 Przygotowanie podi@ pod ospra instalacyjny - wykonaniéepych otworéw w podizu szt.
ceglanym
8 Przygotowanie podi@ pod ospra instalacyjny - wykonaniélepych otworéw w podtzu szt.
betonowym
9 Odgatzniki bryzgoszczelne z tworzywa sztucznego o 3 vadhtmocowane plt. szt.
10 Przygotowanie podi@a pod ospra instalacyjny moc. przez przyaenie do kotkdw szt.
plastykowych osadzonych wi/c.
11 Aparaty elektryczne: Nadajnik przekaka zmierzchowego szt.
12 Przewody kabelkowe YDY 2x1,5 mm2 wgane do rur m
13 Przewody kabelkowe YDx6 3x1,5 mm2 weigane do rur m
14 Przewody kabelkowe YDx6 3x2,5 mm2 weigane do rur m
15 Kopanie rowéw dla kabli w sposébczny w gruncie kat. Il m3
16 Nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowegpen.slo 0.4 m m
17 Ulozenie rur ostonowych z PCW: Arot DVK-50 m
18 Przewody kabelkowe YDx6 3x2,5 mm2 weigane do rur m
19 Nasypanie warstwy piasku nad kabel w rowie o s#&0.4 m m
20 Zasypywanie rowow dla kabli wykonanyattenie w gruncie kat. 1lI 2,00

21 Podhczenie przewoddw kabelkowych o przekroyy do 2.5 mm2 pod zaciski lub bolce 2,00

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Wszystkie roboty demontawe podlegaj zasadom odbiorom robét zanikaych.
Pfaci si¢ za roboty wykonane zgodnie z punkcie 5 i odebran@zez Inspektora nadzoru.

SZCZEGOLOWASPECYFIKACJATECHNICZNA
Oprawy éwietleniowe CPV 45311200-2

1 PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegétowej Specyfikacghrecznej (SST)swymagania dotyee
realizacji rob6t instalacji elektrycznejwietleniowe;.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacjadazie stosowana jako dokument przetargowy i kontnaitprzy zlecaniu i realizaciji
robét. wymienionych w punkcie od E1.1. do E1.5.

1.3. Zakres robot obgtych specyfikaci

IE1.4 Oprawy éwietleniowe



1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe ayte w niniejszejSST sa zgodne z obowzujacymi Polskimi Normami i Ogoln
Specyfikacy Techniczy p. 1.5.

1.5. Ogodlne wymaganidotyczce robot

Ogoblne wymagania dotygee zasad prowadzenia rob6t podano w Ogoélnej Speayifi

Technicznej p.2.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania tych robét oraz ich zgodda umova,

projektem wykonawczym, pozostatymi SST i polecemiaarzdzapcego realizagj umowy. Wprowadzanie
jakichkolwiek odstpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji adzapcego realizagj umowy.

2. MATERIALY

Oprawa stylowa do ziemi: prod. Disano Floor 160260/, asymetryczny, IP67

Oprawaswietldwkowa: prod. SIMES typ Monilinear Full GlaS$482,19 11W T2ietléwka), IP67

Oprawa @éwietleniowa bryzgoodporna przyjaana prod. SIMES typ Loft 18W TC-TEL nasufitowa 1885/155 mm IP65

zaptonniki

Swietléwka fluorescencyjna T2, 11W

Lampa energooszcz. 220V,E-27 typu PL-S 26W

Lampa energooszedna TC-TEL 18 W

3. SPRZET

[Samochéd dostaw.do 0.9t (1)

3.1. Ogoblne wymagania dotyaee sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.5

3.2. Sprzt do niezledny do wykonanid&robot
Do prac montaowych mae by uzyty sprzt spetniajicy wymagania.
4. TRANSPORT

4.1. 0Ogdlne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w Ogoélnej Specyfikacji Techmig p.6

4.2. Transport materiatow
Transport materiatbw montawych$rodkami transportu
Przewaacy materiat zabezpieczyprzed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

1. OPRAWY GSWIETLENIOWE Kod CPV 45311200-2

1 Oprawy éwietleniowe bryzgoodporne przydaane: prod. SIMES typ Loft 18W TC-TEL  kpl.
nasufitowa 155/155/155 mm IP65

2 Oprawyswietléwkowe: prod. SIMES typ Monilinear Full GlaS§482,19 11W kpl.
T2(swietléwka), IP67

3 Montaz opraw stylowych wwirze przy fundamentach: prod. Disano Floor 160260, kpl.

asymetryczny, IP67

W rejonie wejcia do budynku zostarzainstalowane oprawy: nad drzwiami $eépwymi, w stopniach schodow
i ziemifzwirze przed wejciem do budynku.

Oprawy nad weaciem naley zamontowa pod wymienian rynm, nalezy uzy¢ opraw szczelnych z



swietldwkowymzrédiemswiatta (Loft prod.Simes 18W). W stopniach schodé@dery uzy¢ opraw o IP67, ze
swietldbwkowym, lub LED-owymzrédiemswiatta (Minilinear Full Glass 11W,IP67, prod.Sime®prawy w
rejonie schodéw zasilone zosigrzewodami YDY.0 3x1,5 prowadzonymi w bruzdach w posadzce schoddow.
Na zewntrz przed schodami, w podio zwirowym nalezy zamontowa reflektory asymetryczne z
swietlbwkowymzrodiemswiatta, o IP67 (1604 Floor pord.Disano). Oprawyi#dezy zasilic kablem YKY

3x2,5.

Oprawy gwietleniowe zadczane zostanza pomog wytacznika zmierzchowego, umieszczonego na elewaciji.
Oprawy mana take zahczy¢ wylacznikami instalacyjnymi umieszczonymi w pomieszcéaarchrony, oraz
rozfacznikiem w rozdzielni. Automatycznie (priorytetowoymierzchu oprawy zatzane bda wytacznikiem
zmierzchowym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Wymagania dla robot rozbiérkowych podano Sdliogj.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady prowadzenia obmiaréw robot

Ogolne zasady dokonywania obmiaréw rob6ét podano géli@j Specyfikacji Techniczne p.8. Podsiaw
dokonywania obmiaréw, okélajaca zakres prac wykonywanych w ramac poszczegolnychyqio jest
zakczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot

7.2. Jednostki obmiarowe
1. OPRAWY GSWIETLENIOWE Kod CPV 45311200-2

1 Oprawy éwietleniowe bryzgoodporne przydaane: prod. SIMES typ Loft 18W TC-TEL  kpl.
nasufitowa 155/155/155 mm IP65

2 Oprawyswietléwkowe: prod. SIMES typ Monilinear Full GlaS§482,19 11W kpl.
T2($wietlowka), IP67

3 Montaz opraw stylowych wwirze przy fundamentach: prod. Disano Floor 1602604, kpl.

asymetryczny, IP67

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Wszystkie roboty demontawe podlegaj zasadom odbiorom robét zanikeych.
Placi sig za roboty wykonane zgodnie z punkcie 5 i odebran@zez Inspektora nadzoru.

SZCZEGOLOWASPECYFIKACJATECHNICZNA
Badania i pomiary CPV 45310000-0

1 PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacphrecznej (SST)swymagania dotycce
realizacji robét instalacji elektrycznejwietleniowe;.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacjadizie stosowana jako dokument przetargowy i kontnaitprzy zlecaniu i realizaciji
robot. wymienionych w punkcie od E1.1. do E1.5.

1.3. Zakres robot obgtych specyfikacj



IEL.5 Badania i pomiary

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe ayte w niniejszejSST sa zgodne z obowzujacymi Polskimi Normami i Ogoln
Specyfikacy Techniczi p. 1.5.

1.5. 0Ogodlne wymaganidotyczce robot

Ogolne wymagania dotygze zasad prowadzenia robot podano w Ogélnej Speyfi

Technicznej p.2.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonania tych robét oraz ich zgodid@ umows,

projektem wykonawczym, pozostatymi SST i polecemiaarzdzapcego realizagj umowy. Wprowadzanie
jakichkolwiek odstpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji adzapcego realizagj umowy.

2. MATERIALY
Dla prac pomiarowych E1.5. brak materiatow.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotygee sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej p.5

3.2. Sprzt do niezledny do wykonanid&Robdt
Do prac pomiarowych ma by uzyty sprzt spetniajgcy wymagania.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Techmeg p.6

4.2. Transport materiatéw
Transport materiatdw montawychsrodkami transportu
Przewaacy materiat zabezpieczyprzed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

1.BADANIA | POMIARY Kod CPV 45310000-0

1 Badanie linii kablowej N.N.- kabel Bytowy pomiar
2 Sprawdzenie i pomiar 1-fazowego obwodu elektrycangigkiego nagicia pomiar
3 Pomiar rezystancji izolaciji instalacji elektryczrejbwdd 1-fazowy (pomiar pierwszy) pomiar
4 Pomiar rezystancji izolaciji instalacji elektryczrejbwod 1-fazowy (kady nas¢gpny pomiar) pomiar
5 Badania i pomiary instalacji uziemiagj (pierwszy pomiar) pomiar
6 Badania i pomiary instalacji uziemiagj (kazdy nasg¢pny pomiar) pomiar
7 Sprawdzenie samoczynnego ws#ania zasilania (pierwsza préba) pomiar
8 Sprawdzenie samoczynnego wg#ania zasilania (nagina proba) pomiar

Jako dodatkowvochrorg od poraen zastosowano t.zw. szybkie wgkenie w ukladzie sieciowym TN-S z
zastosowaniem wytznikdw nadpgdowych oraz wyczniki réznicowopadowe ol11= 30mA. Instalacje nalsy
wykona® jako trépytlowe z wydzielon zyta ochronm PE. W rozdzielni gtdwnej zamontowaneachronniki
przepteciowe. Wyhcznik gtowny padu zainstalowany jest na tablicy TG. Uklad pracstatacji TN-S.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Wymagania dla robot rozbiérkowych podano Sdliogj.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady prowadzenia obmiaréw robot

Ogblne zasady dokonywania obmiaréw robét podano géli®j Specyfikacji Techniczne p.8. Podsiaw
dokonywania obmiaréw, okélajaca zakres prac wykonywanych w ramac poszczegolnychyqio jest
zakczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot

7.2. Jednostki obmiarowe
1.BADANIA | POMIARY Kod CPV 45310000-0

1 Badanie linii kablowej N.N.- kabel Dytowy pomiar
2 Sprawdzenie i pomiar 1-fazowego obwodu elektrycanggkiego napicia pomiar
3 Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektryczrejbwdédd 1-fazowy (pomiar pierwszy) pomiar
4 Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektryczrejbwdd 1-fazowy (kady nas¢pny pomiar) pomiar
5 Badania i pomiary instalacji uziemiagj (pierwszy pomiar) pomiar
6 Badania i pomiary instalacji uziemaggj (kazdy nasgpny pomiar) pomiar
7 Sprawdzenie samoczynnego wo#ania zasilania (pierwsza proba) pomiar
8 Sprawdzenie samoczynnego wo#ania zasilania (nagtna préba) pomiar

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SClI

Wszystkie roboty demontawe podlegaj zasadom odbiorom robét zanikaych.
Ptaci sk za roboty wykonane zgodnie z punkcie 5 i odebrar@zez Inspektora nadzoru.

9. RZEPISY ZWIAZANE

Dz.U. 1994 nr 89 poz. 414 - Ustawa z dni@@a 1994 r. - Prawo Budowlane, (zzmdejszymi
Zmianami)

Dz.U. 2004 nr 109 poz. 1156 - Rozpgizenie Ministra Infrastruktury z dnia 7 kwietnia(0r
zmieniajce rozporadzenie w sprawie warunkow technicznych jakim powindpowiada budynki i ich
usytuowanie.

PN-EN 50310:2006 (V) - Stosowanieappéh wyrdwnawczych i uziemiagych w budynkacl
z zainstalowanym spgfem informatycznym

PN-EN 12464-1 - ,@wietlenie miejsc pracy, cz.| Miejsca pracy weegivmach”

PN-EN 61140:2003 (V) - Ochrona przedapeniem padem elektrycznym ~ Wspdlne aspekt

instalacji i uradzen

PN-EN 61140:2005/A1:2006 (U) Ochrona przed peréem pidem elektrycznym — Wspélne aspekt
instalacji i uradzen

PN-HD 384.7.711 SI:2005 - Instalacje elektng w obiektach budowlanych - &z 7-711
Wymagania dotycce specjalnych instalacji lub lokalizacji -Wystavppkazy i stoiska

PN-HD 60364-4-443:2006 (U)- Instalacje elektryezav obiektach budowlanych - &2: 4-443
Ochrona dla zapewnienia bezpietztseva - Ochrona przei zaburzeniami rgpwymi i zaburzeniami
elektromagnetycznymi -Ochrona przed przeg@mi atmosferycznymi lukaézeniowymi

PN-HD 60364-5-51:2006 (U)- Instalacje elektnyezav obiektach budowlanych --@# 5-51: Dolg

i montaz wyposaenia elektrycznego ~ Postanowienia ogélne

PN-HD 60364-5-559:2006 (U)- Instalage elektryemnobiektach budowlanych - €% 5-55

Dobér i monta wyposaenia elektrycznego ~ Inne wypasaie -Sekcia 559: Oprawywietleniowe i instalacje
oswietleniowe



